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Program KAP Professional do doboru
Aparatury tgczeniowej NN Danfoss

KAP

Professional

jego aktualizaciji.

Przykltadowy modut: dobor stycznik + wytacznik silnikowy

Aparatura tgczeniowa nn - stycznik+wylgcznik silnikowy

—

Mac silnika [l

Przykfad
zabezpieczenia przecigzeniowego

przedstawia

Dol

Program KAP Professional jest wygodnym i prostym w obstudze narzedziem
umozliwiajagcym dobdr produktéw wchodzacych w sktad oferty firmy Danfoss
z zakresu Komponentow Automatyki Przemystowe;.

Po zarejestrowaniu dostepny jest petny modut CENMIKOWY wraz z mozliwoscia

dobér

wraz

i zwarciowego typu CTI
ze stycznikiem typu Cl do silnika
10 kW, ktoére sa czescig oferty
Aparatury taczeniowej NN.

pober | whezyicpla |
Napiecie sterujqce stycenika 230%. 50 Hz =
Rodzaj stycznika Stycznik =
e 2 b
(» pokrstten] . k1 \ a3 \ 5 04783151
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|
| = I
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CTI 15 20-254 ! | > CenalPLN]
2 |4 |6
MNumer katalogawy
Stycznik 1 3 5 037HO04532
120 Cena[PLN]

Al
AZ 2 a4 s

Przekrdj przewodulmm”2]

25
U V W

Moc[ki] L

10

Pradia] M
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Przyktadowy modut: dobér softstartu z serii Cl-Tronic

Aparatura tgczeniowa nn - softstarty

Podajac  moc silnika w kW
(do45kW)programdokonujedoboru
softstartow z oferty Danfoss.

Mo silnika [lKiw]

Przykfad przedstawia dobér
softstartu do silnika 15kW wraz z
zabezpieczeniem przecigzeniowym
i zwarciowym, stycznikiem liniowym
oraz stycznikiem obejsciowym

Mapiecie sterujace stycenika

15
230%, 50 Hz hd

Wytacznik silnikowy
wersja standard(z pokrettem)

CTI 45MB 23-328

[

Stycznik liniowy
Cl16

L L2 |Ls
g3

K.

Dobdar

Wyczyst pola

Humer katalogowy  Cena [PLN]
[Da7B3164 [

MNumer katalogowy — CenalPLN]
[037HO04132 [

Az o &
@] Q 00000 Softstart
0 2 03 A
o HCI 30
ap T A3 (o] Mumer katalogowsy
KZE;IZ o |3 |o37no070
2 |4 |6
Stycznik obsjsci © CenalPLN]
BT |
Numer katalogowy o 5 (]j [O Heeee
037HO04132
CenalPLM] [

Dostepne sa takze inne moduty doboru.

5

Moc(kin']
1

Prad[A]

32

Program mozna bezptatnie pobrac ze strony: www.danfoss.pl/kap



Spis tresci

B Ministyczniki

Cl5-2do CI 5-12
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W Styczniki Cl6doCiI50 7-14
B Styczniki Cl61doCi 86 15-18
B Styczniki CI110do Cl 420 El 19-23
B Przekazniki termiczne TI9C-5,TI16 C,TI25C,TI30C 24-30
TI180,TI86,TI180E, TI630E
B Wytaczniki silnikowe CTI 15, CTI 25 M, CT1 45 MB, CTI 100 31-43
@ Przekazniki czasowe ATI, BTI, MTI, SDT 44 - 49
B Schematy elektryczne 50-54
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Ministyczniki Cl 5-2 do Cl 5-12 M

Ze wzgledu na swoje
gabaryty ministyczniki
idealnie pasujg do szafek

dla aparatury modutowe;j.
Typoszereg stycznikéw
sterowanych napieciem
przemiennym oraz stalym

w zakresie od 1,5 do 5,5 kW
(od 4,9 do 12 A w kategorii
AC-3).

Charakteryzuja sie niskim
poborem mocy oraz cichg
praca.

Wraz z dodatkowymi blokami
stykow

pomocniczych tworza szeroka
game kombinacji max. 8 stykow
sygnalizacyjnych.

Moga by¢ dzieki temu
wykorzystywane jako
przekazniki sterownicze.

Parametry elektryczne - cewki sterowane napieciem przemiennym

20V a0V I (e ooy S styki Numer == qyp

KW KW A A A gldwne pomocnicze katalogowy

102 62 = 4NO 037H3500XX Cl5-2

10% 62 = 2NO/2NC 037H3501 XX Cl5-2
1.5 2.2 4.9 20 16 3 1NO 037H3502XX Cl5-5
1.5 2.2 4.9 20 16 3 1NC 037H3503XX Cl5-5
3.0 4.0 8.5 20 16 3 1NO 037H3504XX Cl5-9
3.0 4.0 8.5 20 16 3 1NC 037H3505XX Cl5-9
3.0 4.0 8.5 20 16 4 = 037H3506XX Cl5-9
3.0 5.5 11.5 20 16 3 1NO 037H3507XX Cl5-12
3.0 5.5 11.5 20 16 3 1NC 037H3508XX Cl5-12

1) Napiecie sterujace cewki oznaczajg dodatkowe dwie cyfry podane w tabeli ponizej
2) Stycznik sygnatowy, podane obcigzenie dotyczy kategorii AC-12

Napiecie sterujace Sy?)l(: <l
24V 50/60Hz 13
110V 50/60Hz 23
220 - 230V 50/60Hz 32
400V 50Hz/60Hz 37

Standardowa tolerancja napiecia zasilajgcego -15% + 10%



Ministyczniki Cl 5-2 do Cl 5-12 M

Parametry elektryczne - cewki sterowane napieciem statym 24V

Ue Ue le len 40°C Iy, 60°C

230V 400V (AC-3) (AC-1) (Ac-1) Suki Styki Numer Typ
KW KW A A A glédwne pomocnicze katalogowy
10" 6" = 4NO 037H350002 Cl5-2
10" 6l = 2NO / 2NC 037H350102 Cl5-2
1.5 2.2 4.9 20 16 3 1NO 037H350202 Cl5-5
1.5 2.2 4.9 20 16 3 INC 037H350302 Cl5-5
3.0 4.0 8.5 20 16 3 1NO 037H350402 Cl5-9
3.0 4.0 8.5 20 16 3 1NC 037H350502 Cl5-9
3.0 4.0 8.5 20 16 4 = 037H350602 Cl5-9
3.0 5.5 11.5 20 16 3 1NO 037H350702 Cl5-12
3.0 5.5 11.5 20 16 3 1NC 037H350802 Cl5-12
1) Stycznik sygnatowy, podane obciazenie dotyczy kategorii AC-12
Standardowa tolerancja napiecia zasilajagcego -30% +25%
Parametry elektryczne - cewki sterowane napieciem statym 12V
2;13v 4(l>jgv (Acle- 3) I(t;{c4 ?S I(tl:c6 ?15 Styki Styki Numer Typ
KW KW A A A glébwne pomocnicze katalogowy
3.0 4.0 8.5 20 16 3 1NO 037H350401 Cl5-9

Standardowa tolerancja napiecia zasilajgcego -30% +25%

Akcesoria

Bloki stykow pomocniczych

Sa to nadstawki dotgczane na zatrzask od czota
ministycznika. Wystepujg w dwoch wersjach,
jako podwdjne oraz poczwérne.

Wysokos$¢ zabudowy takiego zestawu

réwna sie wysokosci przekaznika termicznego
dedykowanego do ministycznikéw.

Funkcja (ACI:1 5) I(tlt\‘c: E)1(): ‘\J/e K a:\‘llt?;i:nly Typ
4NO 2 10 500 037H3511 CBN -40
2NC 2 10 500 037H3513 CBN-02

TNO / TNC 2 10 500 037H3514 CBN-11
2NO / 2NC 2 10 500 037H3515 CBN-22
4ANC 2 10 500 037H3512 CBN - 04



Akcesoria do ministycznikow ClI 5-2 do Cl 5-12

Dol

. Numer
Typ Rp katalogowy
ETN-ON Przekaznik czasowy, ktory petni 037H3516
funkcje opdznienia zalaczania cewki
o stycznika w zakresie 1-30s,
PR po podaniu sygnatu sterujacego
© 110-250Va.c/d.c.
e
Trms T ey I ' i
w Montowany na zatrzask w miejscu
bloku stykéw pomocniczych
ga— Blokada mechaniczna 037H3520
g
Ei‘é EJ»}”‘
DCN 250 Filtr przeciwzaktéceniowy - d. c. 037H3518
RCN Filtr przeciwzaktéceniowy
RCN 48 24-48Va.c. 037H3518
RCN 280 110-280V a.c. 037H3519
- Tabliczka oznaczeniowa 037H3521
& - paczka 120 szt.
Adapter Adapter na szyne DIN do montazu 037H3517
DIN ETN-ON
Dane techniczne
Parametry obwodoéw sterowniczych
Pobér mocy Pobé6r mocy Napiecie Napiecie Czas Czas
Typ . . ) ) . .
przy zataczaniu przy podtrzymaniu zalqczania odpadania zalaczenia roztaczenia
ac ac dc ac ac dc ac dc ac dc ac dc ac dc
VA w w VA w w ms ms ms ms
cl5- 35 32 3 5 18 3 085-1.1 08-11 02-075 01-075 15-40 18-40 15-33  6-12
") Podane wartosci dotyczg wielokrotnosci napiecia sterujacego Us
Podtaczenia
. q q Moment
Typ Podiaczenie Drut Linka Linka z tulejka zaciskowy
[mm?2] [mm2] [mm2]
(Nm]
Cl 5- Sruba z podktadka 1-4 - 0.75-2.5 1.2




Wymiary

Cl 5-2,5-5,5-9,5-12

-H—“—"—n“(j

«354 4 ¢35_24

— 45— —— 49—

Danfoss
37-311.10

Rysunek wymiarowy zestawu ministycznika z przekaznikiem termicznym

Danfoss
37-320.10



Styczniki C1 6 do CI 50 “Dontrsi

Styczniki CI6 do ClI 50,
sterowane napieciem
przemiennym, tworzg
standardowy typoszereg dla
silnikéw od 2,2 do 25 kW.
Dostepne sg w wersji
tréjbiegunowej, a w zakresie
do 25 A (AC-1) rowniez

w wersji czterobiegunowe;j.
Do kazdego stycznika mozna
zapiac¢ do 4 stykéw
pomocniczych, pojedynczo,
w dowolnej konfiguracji.

Parametry elektryczne

037H0015XX

037H0021XX

037H0031XX Cl12

------——-
2)

16 037H0049XX Cl15

7.5
------——-

037H0041XX Cl16

037H0051XX Cl 25

8.5 152) 32 037H0061XX Cl32

222) 45 037H0071XX Cl 45

) napiecie sterujace cewki oznaczajg dodatkowe dwie cyfry podane w tabeli str. 9
2) Ue max 500V
3) musza by¢ zastosowane przewody wytrzymujace temperature 75 °C




Styczniki Cl 6 do Cl 30 z przytaczami konektorowymi,fast on” M

Styczniki Cl 6 do Cl 30 dostepne sg w wersji tréjbiegunowej
z podwdjnymi przytagczami konektorowymi na torach
silnopradowych.

Rozwigzanie to ma zastosowanie przede wszystkim tam,
gdzie tatwos¢ i szybkos¢ montazu jest jednym z kluczowych
czynnikéw np. przy produkgji seryjnej maszyn takich jak
agregaty myjace czy spawarki.

Zaciski na cewce stycznika, sg klasyczne - srubowe;

aby zastosowac¢ konektory, nalezy dodatkowo zamowié
paczke 10 szt. o numerze kat. 037H0348.

Parametry elektryczne

U U le lth 40°C lyn 60°C Iy, max3) Numer

230V 400V (AC-3) (AC-1) (AC-1) (AC-1) katalogowy?) Typ
kW kw A A A A
1.5 2.2 6 20 16 037H4016XX Cl6
2.2 4.0 9 25 16 037H4023XX cl9
3.0 5.5 12 25 20 037H4033XX Cl12
4.0 7.5 16 25 20 30 037H4042XX Cl15
4.0 7.5 16 40 25 45 037H4044XX clie6
55 10 20 40 25 45 037H4060XX Cl20
5.5 11 25 40 25 45 037H4052XX Cl25
8.5 15 32 40 30 50 037H4057XX Cl130

) napiecie sterujace cewki oznaczajg dodatkowe dwie cyfry podane w tabeli
Minimalna wielko$¢ zamdwienia wynosi 25 szt. dla Cl 6-30.

2) Ue max 500V

3) musza by¢ zastosowane przewody odporne na temperature 75 °C



ko element wymienny

4

Cewki do stycznikow Cl 6 do CI 50
- réOwniez ja

Napiecie przemienne

Ci32-50

Clé6-30

Symbol
XX

Napiecie sterujace

037H6084

037H6484

13

24V 50/60Hz

037H6063

037H6463

17

42V 50/ 60Hz

037H6087

037H6487

23

110V 50/ 60Hz

220-230V 50/ 60Hz
400V 50Hz / 440V 60Hz

037H6088

037H6488

32

037H6078

037H6478

37

037H6081

037H6481

94

500V 50Hz / 600V 60Hz

Standardowa tolerancja napiecia zasilajgcego -15% +10%



Styczniki Cl 9 do Cl 30 sterowane napieciem statym

Decfil

Styczniki tréjbiegunowe sterowane napieciem statym
wystepuja w dwoch typoszeregach: DC oraz El.

W obu przypadkach obwdd cewki sterowany jest uktadem
elektronicznym kontrolujagcym pobdr mocy, zapewniajac
minimalne zuzycie energii, przy podtrzymaniu

na poziomie 50 mA.
Dodatkowo typoszereg El posiada wbudowany
przekaznik separujacy (interfejs), dedykowany

do wspotpracy ze sterownikami PLC. Interfejs zapewnia
izolacje galwaniczng pomiedzy obwodem sterowniczym
i obwodem cewki, wymaga minimalnego sygnatu

na poziomie 3,5 mA.

Ue

230V

kw
2.2
2.2
4.0
4.0
55
55
8.5
8.5

2.2
2.2
4.0
4.0
4.0
55
55
55
8.5
8.5

10

U, le Iy, 40°C
400V (AC-3) (AC-1)
kw A A
4.0 9 25
4.0 9 25
7.5 16 25
7.5 16 25
11 25 40
11 25 40
15 32 40
15 32 40
4.0 9 25
4.0 9 25
7.5 16 25
7.5 16 25
7.5 16 25
11 25 40
11 25 40
11 25 40
15 32 40
15 32 40
Styczniki EI
24VDCPLC A1
B+ 230VAC

A2

Iy, 60°C  A1-A2

(AC-1) cewka
A Vv
16 24V dc
16 230V ac
20 24V dc
20 230V ac
25 24V dc
25 230V ac
30 24V dc
30 230V ac
16 12V dc
16 24V dc
20 12V dc
20 24V dc
20 48V dc
25 12V dc
25 24V dc
25 48V dc
30 12V dc
30 24V dc

B + B-
Numer
PLC
v katalogowy
24V dc 037H801166
24V dc 037H806166
24V dc 037H801366
24V dc 037H806366
24V dc 037H801666
24V dc 037H806666
24V dc 037H801766
24V dc 037H806766
037H800166
037H807166
037H800366
037H807366
037H808366
037H800666
037H807666
037H808666
037H800766
037H807766
Styczniki DC
A1

12VDC

24VDC

48VDC

A2

Typ

CI9El 24
CI9ElI230
Cl15El 24
ClI15ElI230
Cl25El 24
ClI25ElI 230
ClI30El 24
CI30ElI230

clobDC 12
CloDC24
Cl15DC12
Cl15DC 24
Cl15DC48
Cl25DC 12
Cl25DC 24
Cl25DC48
Cl30DC 12
Cl30DC 24



Akcesoria do stycznikéw Cl 6 - CI 50 M

Styki pomocnicze montowane
pojedynczo, jak pokazano
na rysunku obok.

Funkcje styku odzwierciedla
kolor grzybka np. styk
zwierny - zielony,

rozwierny - czerwony.

W celu zapewnienia
poprawnego kontaktu
powierzchnie stykow

sq nacinane w potowie,

a styki do PLC na krzyz.

W miejsce jednego ze
stykdow moze by¢ rowniez
zamontowany przekaznik
czasowy ETB.

le Ith 60°C Ue

Funkcja (AC-15) (AC-1) Kolor kag lll:;i:lvy Typ
A A \Y
start 6 10 500 zielony 037HO0110 CB-S
impuls 6 10 500 zielony 037H0117 CB-1
zwierny 6 10 500 zielony 037H0111 CB-NO
rozwierny 6 10 500 czerwony 037H0112 CB-NC
wczesnie zwierny 6 10 500 biaty 037H0113 CB-EM
pdzno rozwierny 6 10 500 niebieski 037H0114 CB-LB
Do sterowania w obwodach sterownikéw PLC
zwierny 1-30 mA 10 5-30 biaty 037H0121 CB-NO
rozwierny 1-30 mA 10 5-30 niebieski 037H0122 CB-NC

Minimalne obciagzenie stykéw 10 mA przy 24 V.

Blokady mechaniczne maja zastosowanie w uktadach pracy

nawrotnej, samoczynnego zataczania rezerwy zasilania (SZR),
FT[D%‘ FT[D%‘ czy uktadach gwiazda-trojkat.
|_ | _ ] |_ Typ Opis Nr katalogowy
v s: ; Cl 6-30 Paczka10szt. 037H010066
I e O I o N
T 6 Cl32-50 Paczka10szt. 037H010666
I’l | Cl9-30 1 szt. 037H009166

% DC&EI



Elementy RC M

Gasiki stuza do obnizania przepie¢ w obwodach sterujacych stycznikow.

Typ Opis Nr katalogowy
- Cl6-30 RC 48 24-48V ac 037H0075
v RC 250 110-250V ac 037H0076
. RC 415 380-415V ac 037H0077
Cl32-50 RCB 48 24-48V ac 037H3224
RCB 280 110-280V ac 037H3225
N\, RCB 480 380-480V ac 037H3226
- Opis Nr katalogowy
/& = Tabliczka opisowa 037H010166
_ paczka 10 szt.

Znacznik 037H010566
paczka 250 szt.

Przekazniki czasowe ETB do montazu na Cl 6 do Cl 50

ETB-ON opdznienie zataczania

Czas Napiecie sterowania Nr katalogowy
05-20s 24-65V 047H0170
4-160s 24-65V 047H0171

0,5-20 min 24-65V 047H0172
05-20s 110-240V 047H0173
4-160s 110-240V 047H0174
0,5-20 min 110-240V 047H0175

ETB-OFF opd6znienie roztaczania

0,5-20s 24-65V 047H0180
4-160s 24-65V 047H0181
0,5-20 min 24-65V 047H0182
0,5-20s 110 - 240V 047H0183
4-160s 110 - 240V 047H0184
0,5-20 min 110 - 240V 047H0185

ETB-ON opdznienie zalagczania sterowanie dc
05-20s 24-65V 047H0190
4-160s 24-65V 047H0191

Adapter DIN (opakowanie10 szt) 047H016466

12



Charakterystyki dziatania M

ETB ON Opoznienie zataczania

_Hﬂ 17-A2 Po podfaczeniu napiecia do zaciskéw 17 i A2, rozpoczyna
17-18 sie wybrana sekwencja op6znienia. Po uptynieciu tego
«— t okresu, zacisk 18 jest zasilany i stycznik jest zatgczany. Po

zdjeciu napieciazzaciskow 17 i A2 przekaznika czasowego,
t-nastawa czasowa stycznik jest wytaczany.

ETB OFF Opodznienie roztaczania

A1-A2 Do zaciskéw A1 i A2 podtacza sie napiecie. Gdy zacisk 15
15-16 jest pod napieciem, zacisk 16 jest zasilany i stycznik jest
t zataczany. Po odcieciu napiecia od zacisku 15 rozpoczy-

na sie sekwencja opdznienia, a po uptynieciu tego czasu

t- nastawa czasowa obwod cewki stycznika przestaje by¢ podtrzymywany.
Jezeli z zaciskow A1 i A2 zdejmie sie napiecie, stycznik sie
roztacza.

Obudowy BCI do rozrusznikéw silnikowych max. 15 kW

Stopien ochrony IP 55

Stycznik brak przyciskéw 047B010666
Rozrusznik 1 przycisk STOP 047B010466
Rozrusznik 2 przyciski START i STOP 047B010266

Obudowy wyposazone w szyne DIN umozliwaja zainstalowanie stycznika Cl
6 -30 wraz z termikiem oraz przekaznikiem czasowym ETB. Do aktywacji przy-
cisku START konieczne jest zastosowanie styku pomocniczego startowego
CB-S 037H0110.

Podfaczenie przewoddéw poprzez zaslepione otwory pod dfawice kablowe 4M20 / 4M25.

Dane techniczne
Parametry obwodow sterowniczych

Typ Pobdr mocy przy Pobér mocy przy Napiecie Napiecie Czas Czas
zataczaniu podtrzymywaniu  zalaczania®) odpadania®) zalaczenia roztaczenia
ac ac dc ac ac dc ac dc ac dc ac dc ac dc
VA W W VA W W ms ms ms ms
Cle-30 75 65 9 2,7 0,85-1,1 0,35-0,65 10-17 8-10
Cl32-50 140 80 11 3 0,85-1,1 0,35-0,65 9-16 7-13
Cl19-30 DC 65 1,5 0,7-1,33 0,4-0,55 12-18 80-120
Cl9-30El 50 65 35mA 28 15 35mA 0,75-1,1 06-12 04-055 0,3-0,5 12-18 10-16

“) Podane wartosci dotycza wielokrotnosci napiecia sterujgcego Us

Podtaczenia

Typ Podlaczenie Drut Linka Linka Moment
z tulejka zaciskowy

[mm?] [mm2] [mm?2] [Nm]

Cl6,Cl9,Cl12,Cl15 Sruba z podktadka 0,75-2,5 0,75-2,5 0,5-2,5 0,8-2

Cl 16, Cl 20, CI 25, CI 30 Sruba z podktadka 1,5-10 2,5-6 1,5-4 0,8-2,5
Cl32,Cl37,Cl45,Cl 50 Zacisk imadetkowy 1,5-35 1,5-25 0,8-5
Cl9DC,Cl15DC Sruba z podktadka 0,75-2,5 0,75-2,5 0,5-2,5 0,8-2

Cl 25 DC, C130 DC Sruba z podktadka 1,5-10 2,5-6 1,5-4 0,8-2,5
CI9El CI15El Sruba z podktadka 0,75-2,5 0,75-2,5 0,5-2,5 0,8-2

Cl 25 El, CI 30 EI Sruba z podktadka 1,5-10 2,5-6 1,5-4 0,8-2,5
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Obudowy BCI
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Styczniki Cl 61-86 “Dantrs

Typoszereg trzech stycznikéw sterowanych napieciem
przemiennym, w zakresie od 30 do 45 kW. Przy

niewielkich gabarytach moga by¢ montowane na szynie
DIN, zapewniajac taczenie pradéw 100A w kategorii AC1.
Posiadajg podwdjne zaciski imadetkowe, utatwiajace
podfaczenia przewodoéw w takich aplikacjach, jak rozruszniki
gwiazda-trojkat.

Bogaty wybor stykdéw pomocniczych, montowanych
zarébwno od czota, jak i z boku, pozwala na duza

swobode wykonywania obwodoéw sterowniczych.

Parametry elektryczne - cewki sterowane napieciem przemiennym

Ue Ue le l¢n 40°C l¢n 60°C Styki Numer Typ
230V 400V (AC-3) (AC-1) (AC-1) gtéwne katalogowy")
kw kw A A A
18.5 30 60 100 100 3 037H3061XX cl61
22 37 72 100 100 3 037H3062XX C173
25 45 85 100 100 3 037H3063XX Cl186

1) napiecie sterujace cewki oznaczaja dodatkowe dwie cyfry podane w tabeli ponizej

Napiecie sterujace Symbol Numer
XX katalogowy
24V 50/ 60Hz 13 037H3364
110V 50 / 60Hz 23 037H3366
220-230V 50/ 60Hz 32 037H3367
380-400V 50Hz / 60Hz 39 037H3368

Standardowa tolerancja napiecia zasilajgcego -15% + 10%
Réwniez jako element zamienny dostepny pod wybranym
numerem katalogowym.




Akcesoria dla Cl 61-Cl 86

Bloki stykéw pomocniczych

e

L
e

)

e

22— ‘.

.9

4..&.#23///

Sa to moduty dotgczane na zatrzask od czota lub z boku stycznika. Wystepuja w trzech wersjach jako
pojedyncze, podwdjne oraz poczwdrne. Maksymalnie mozna zamontowac osiem stykow, cztery NO
i cztery NC. Wszystkie styki pomocnicze mozna stosowa¢ w obwodach PLC, min. obcigzenie 10mA 24V d.c.

Funkcja le
A

1NO/1NC 5,5

2NO/2NC 5,5
1NC 3
1NO 3
2NC 3
1TNO/1NC 3
2NO 3

JOpakowanie zbiorcze 10 szt.

16

I¢h, 60°C

A
10
10
10
10
10
10
10

Ue

Vv
690
690
690
690
690
690
690

Numer
katalogowy

037H3064
037H3065
037H3066
037H3067
037H3068
037H3069
037H3070

Typ

CBD-11”
CBD - 22"
CBD S-NC"
CBD S-NO"
CBD S-02"
CBDS-11"
CBD S - 20"



Akcesoria dla Cl 61-Cl 86 cd. M

Typ Opis Nr katalogowy
== Blokada mechaniczna 037H3074
r pes _d
RCD Filtr przeciwzaktéceniowy
RCD 280 110 - 280V a.c. 037H3072
%
Tabliczka oznaczeniowa 037H3142
vy - paczka 100 szt.
T~

<€— Blokady mechaniczne majg
zastosowanie w uktadach
pracy nawrotnej, RCD
samoczynnego zataczania
rezerwy zasilania (SZR)
czy ukfadach
gwiazda - tréjkat.

Elementy RCD - gasiki stuza e
do obnizania przepiec¢
w obwodach sterujacych

stycznikow.
Dane techniczne
Parametry obwodoéw sterowniczych
Typ Pobodr mocy Pobodr mocy przy Napiecie Napiecie Czas Czas
przy zalaczaniu podtrzymywaniu zalaczania® odpadania® zataczania rozlaczania
ac ac dc ac ac dc ac dc ac dc ac ac
VA W W VA W W ms ms
Cl61-86 200 16 - 16 4,5 - 08511 - 0,3-0,6 - 18-30 10-60
*) Podane wartosci dotycza wielokrotnosci napiecia sterujacego Ug
Podfaczenia
Typ Podlaczenie Drut Linka Linka Moment
z tulejka zaciskowy
[(mm?] [mm?] [mm?] [Nm]

Cl61-86 Zacisk imadetkowy 2.5-50 2.5-35 - 2-6
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Styczniki CI1 110 do Cl 420 El “Doanfotd

Typoszereg stycznikdéw sterowanych napieciem przemiennym, w zakresie od 55 do 220 kW.

Dla modeli oznaczonych symbolem El mozliwe jest réwniez sterowanie bezposrednio ze sterownika PLC napieciem 24V d.c.
poprzez wbudowany interfejs, przy niezaleznym zasilaniu obwodu cewki napieciem przemiennym. Wbudowany interfejs
optymalizuje réwniez pobdér mocy cewki, zapewniajac rownoczesnie prace bez przydzwiekéw.

Catkowicie szczelna konstrukcja umozliwia prace w trudnych warunkach uzytkowania. Brak mechanicznego potaczenia
z ruchomym elementem zwory uniemozliwia reczne zataczenie stycznika.

Fabrycznie montowany jest blok stykéw pomocniczych 1NO + 1NC, z mozliwoscia rozszerzenia o kolejne trzy takie bloki.
Do zaciskéw przewodoéw zaleca sie zamontowanie oston przeciwporazeniowych lub zaciskéw imadetkowych, petnigcych
rowniez funkcje ochronna.

Parametry elektryczne - cewki sterowane napieciem przemiennym

Ue Ue le ln 40°C Iy 60°C

230V 400V (AC-3) (AC-1) (AC-1) Uk Styki Numer Typ

KW KW A A A gldwne pomocnicze katalogowy1)
32 55 110 160 135 3 1NO + TNC 037H3081XX cl110
45 75 140 250 210 3 TNO + TNC 037H3339XX Cl141
55 90 180 250 210 3 1NO + TNC 037H3082XX Cl180
63 110 210 350 300 3 TNO + TNC 037H3259XX Cl 210El
80 132 250 350 300 3 1NO + TNC 037H3267XX Cl 250El
90 160 300 450 380 3 TNO + TNC 037H3269XX Cl 300ElI

132 220 420 500 425 3 1NO + TNC 037H3279XX Cl 420EI

1) napiecie sterujgce cewki oznaczajg dodatkowe dwie cyfry podane w tabeli na str. 20.



Cewki - réwniez jako element wymienny

Decfil

Cewcki dla stycznikéow Cl1 110 - C1 180

Napiecie sterujace

110V 50Hz
220-230V 50Hz
380-400V 50Hz

Symbol
XX

22
31
37

Numer
katalogowy

037H3261
037H3262
037H3264

Cewcki dla stycznikow Cl 210EI - CI 300El

Napiecie sterujace

110-130V 50/60Hz
208-277V 50/60Hz
380-500V 50/60Hz

Symbol
XX

23
32
39

Cewcki dla stycznikow Cl 420El

Napiecie sterujace

110-130V 50/60Hz
208-277V 50/60Hz
380-500V 50/60Hz

Symbol
XX

23
32
39

Numer
katalogowy

037H3413
037H3415
037H3417

Numer
katalogowy

037H3421
037H3423
037H3425

~

o

=
e

¢

Torx

&

C =

' 7a

Standardowa tolerancja napiecia zasilajagcego
-15% + 10%

Réwniez jako element zamienny dostepny pod
wybranym numerem katalogowym.

Do stycznikdw EI w komplecie z cewka znajduje
uktad elektroniczny

6 T=3 Nm
) v 26 Ib~=in
v
1
No.4

120

sie

Ponizej przedstawiony jest rysunek ztozeniowy stycznikéw z interfejsem EI. W okregach po lewej stronie
pokazane s3 dwa alternatywne tryby sterowania cewkg stycznika, z PLC lub standardowy,
w zaleznosci od potozenia zwory umieszczonej pod zaslepka na podstawie stycznika.

“EI'(Interfoce mode)

“E"(Siandard mode)

| C-420-El 2

[ CI-210-El....300-El




Akcesoria M

Bloki stykéw pomocniczych

Sa to moduty dotaczane z kompletem srub montazowych. Wystepuja jako podwdjne zestawy

stykdw TNO+1NC, maksymalnie mozna zamontowac osiem stykéw, cztery NO i cztery NC (4 moduty).
Uwaga: przy montazu blokady mechanicznej, zajmuje ona miejsce stykdw pomoczniczych

po jednej stronie stycznika.

Funkcja le I, 60°C Ue Numer Typ
katalogowy
A A \Y
1NO+ 1 NC 5.5 16 690 037H3358 CBC- 11 (montaz wewn.)
1 NO + 1 NC 5.5 16 690 037H3348" CBC- 11 (montaz zewn.)

“dtugie $ruby do montazu dwdéch par sykéw z kazdej strony

Blokady mechaniczne majg zastosowanie w ukfadach pracy nawrotnej, samoczynnego zataczania rezerwy
zasilania (SZR), czy uktadach gwiazda-tréjkat.
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Akcesoria cd. M

Typ Opis Nr katalogowy
Blokada mechaniczna 037H3232
VRC Filtr przeciwzaktéceniowy
VRC 136 56-136Va.c. 037H3399
VRC 277 137 - 277V a.c. 037H3407
VRC 575 278 - 575V a.c. 037H3241
Tabliczka oznaczeniowa 037H3142

- paczka 100 szt.

Ostony przeciwporazeniowe

W 110 Sz, 037H3246
ey C1141,C1180  -2s7t, 037H3409

Cl210-Cl 420 El - 2 szt. 037H3406

Zaciski imadetkowe

Al l110 -2szt. 037H3244
. C1141,C1180  -2szt. 037H3247
C1210-Cl 420 El - 2 szt. 037H3404

W przypadku zuzycia sie stykéw roboczych stycznikow, z ekonomicznego punktu widzenia korzystne jest
dokonanie wymiany samych stykéw, a nie catego stycznika.

Zestaw stykow Nr katalogowy
gtéwnych
cl110 037H3418
Cl141 037H3357
@ Cl 180 037H3419
~ ( & CI210 El 037H3400
No.4 Cl 250 EI 037H3401
TorxT20 %w CI 300 El 037H3402
t Cl 420 El 037H3403
ﬂ6
N
AN

9
/]
Z)T=3 Nm
\> 261b-in
3 No. 4
TorxT20
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Dane techniczne

Dol

Parametry obwoddw sterowniczych

Typ Pobé6r mocy przy Pobdr mocy przy Napiecie Napiecie Czas Czas
zataczaniu podtrzymaniu zataczania® odpadania® zalaczania roztaczania
ac ac dc ac ac dc ac dc ac dc ac ac
VA W W VA W W ms ms
Cl110-180 380 240 = 13 6 = 0,85-1,1 = 0,35-0,65 = 20-45 25-110
Cl210-300EI 380 240 - 13 6 - 08511 - 0,3-0,6 - 20-45 25-110
Cl 420El 490 270 = 18 7 = 0,85-1,1 = 0,3-0,6 = 20-45 25-110
*) Podane wartosci dotycza wielokrotnosci napiecia sterujacego Ug
Podtaczenia
Typ Podlaczenie Drut Linka Linka Moment
z tulejka zaciskowy
[(mm?] [mm?] [(mm?] [Nm]
cl110 Srubowe - zacisk 16-95 16-95 - 8-10
Cl141,C1 180 Srubowe - zacisk 25-120 25-120 - 10-12
CI210EI- Cl 420El  Srubowe - zacisk 25-300 25-300 = 15-20
Wymiary 1358 [*—— 120 —> .~ 156 ———>»]
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Przekazniki termiczne

Dla catego typoszeregu stycznikdw mamy w ofercie odpowiedni zakres przekaznikéw nadmiarowo
pradowych, zaréwno konstrukcji termobimetalowej, jak i mikroprocesorowe;j.

Wersje termobimetalowe podlegaja procedurze indywidualnej kalibracji podczas procesu produkcyjnego,
co daje petna gwarancje poprawnego dziatania.

Dla ukadéw wielosilnikowych, sterowanych np. przy pomocy przetwornicy czestotliwosci, istnieje mozliwos¢
montazu samodzielnego na adapterach szyny DIN.

Urzadzenia te zabezpieczaja obwody silnikdw indukcyjnych przed przecigzeniem oraz zanikiem fazy czy
zwarciem miedzyzwojowym.

Dodatkowa cechg, zapewniajaca stablino$¢ nastaw w szerokim zakresie temperatur pracy, jest kompensacja
temperaturowa realizowana przy pomocy dodatkowego elementu termobimetalowego
w zakresie -5 °C do + 40 °C.

Przekazniki wyposazone sg w dwa styki sygnatowe oraz mozliwo$¢ automatycznego
sUzbrajania” sie urzadzenia po wystygnieciu termobimetali.

Kazdy z aparatéw posiada przycisk “TEST” umozliwiajacy sprawdzenie poprawnosci dziatania obwodoéw
sygnalizacyjnych.



Przekazniki termiczne do stycznikéw CI 5, Cl 6-50, Cl 61- 86 M

Parametry elektryczne

Prad In Prad In Bezpiecznik . Numer
. gwiazd;— tréjkat tyz 1 ty: 2 Stycznik katalogowy Typ

0,13-0,20 25 - Cl5 047H3130 TI9C-5
0,19-0,29 25 - Cl5 047H3131 TI9C-5
0,27-0,42 25 2 Cl5 047H3132 TI9C-5
04-0,62 25 2 Cl5 047H3133 TI9C-5
0,6-092 25 4 Cl5 047H3134 TI9C-5
085-1,3 25 4 Cl5 047H3135 TI9C-5
1,2-1,9 25 6 Cl5 047H3136 TI9C-5
1,8-28 32-48 25 6 Cl5 047H3137 TI9C-5
2,7-4,2 47-73 25 16 Cl5 047H3138 TI9C-5
4-6,2 6,9-10,7 35 20 Cl5 047H3139 TI9C-5
6-9.2 10-16 50 20 Cl5 047H3140 TI9C-5
0,13-0,20 25 - clé 047H0200 TI16C
0,19-0,29 25 - Cl6 047H0201 TI16C
0,27-0,42 25 2 clé 047H0202 TI16C
04-0,62 25 2 Cl6 047H0203 TI16C
0,6-092 25 4- clé 047H0204 TI16C
085-1,3 25 4 cleé 047H0205 TI16C
1,2-1,9 25 6 clé 047H0206 TI16C
1,8-28 32-48 25 6 Cl6 047H0207 TI16C
2,7-4,2 47-73 25 16 clé 047H0208 TI16C
4-6,2 6,9-10,7 35 20 cleé 047H0209 TI16C
6-9.2 10-16 50 20 cl9 047H0210 TI16C
8-12 13-20,8 63 25 Cl12 047H0211 TI16C
11-16 19-27 80 25 cl16 047H0212 TI16C
15-20 26-35 80 35 Cl 20 047H0213 Tl 25C
19-25 33-43 80 63 Cl 25 047H0214 Tl 25C
24-32 41-55 80 63 Cl30 047H0215 Tl 30C
16-23 28-40 125 63 Cl32 047H1013 TI 80C
22-32 38-56 125 63 Cl32 047H1014 TI 80C
30-45 52-78 125 100 Cl 45 047H1015 TI 80C
42-63 75-109 100 100 Cl61 047H1016 TI 80C
60 - 80 105-138 125 125 Cl 86 047H1017 TI 80C

70 -85 130-147 125 125 Cl 86 047H1018 TI 86C
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Przekazniki termiczne do stycznikéw CI 5, Cl 6-50, Cl 61- 86 M

Koordynacja zabezpieczen:
Typ 1: Po zwarciu w obwodzie dopuszcza sie uszkodzenie elementéw rozrusznika silnikowego
oraz wymiane przekaznika termicznego.

Typ 2: Po zwarciu w obwodzie nie dopuszcza sie uszkodzenia elementéw rozrusznika silnikowego,
a jedynie lekkie zgrzanie stykow.

Akcesoria

Montaz przekaznikéw termicznych - samodzielny; wykorzystywany w przypadku sterowania
jednym stycznikiem kilku silnikow.

Typ Opis Nr katalogowy

podstawa Adapter na 047H016566
szyne DIN dla
TI16C -TI 30C

podstawa Adapter do montazu 047L0456
tablicowego dla
TI 80

Zestaw szyn (3 szt.) 037H0108
taczeniowych

doTI 80

+Cl32-Cl 86

Przefacznik umozliwiajacy automatyczne
“"AUTO” ponowne uzbrojenie

sie przekaznika po wystygnieciu
termobimetali.

Test umozliwia sprawdzenie
funkcjonowania obwodoéw
sygnatowych.
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Charakterystyka dziatania M

‘ ééi X Wyjasnienie do wykresow
Krzywe wartosci srednich
wo0e Krzywa gorna: wyzwolenie tréjfazowe i wyzwolenie
dwufazowe przy ustawieniu minimalnym
2000 Krzywa dolna: wyzwolenie dwufazowe przy
- ustawieniu maksymalnym.
W przypadku wyzwalania cieptych przekaznikow
. termicznych czasy wyzwalania wynosza ok. 30%
pokazanych wartosci.
Wartosci te obowiazuja w przypadku, gdy
200 SN e e temperatura otoczenia wynosi 20°C.
100 EEEHENT e Wyzwolenie tréjfazowe: x = (mierzone natezenie
j \5’ pradu) / (znamionowy prad silnika)
50 et \z“\‘ S et Wyzwolenie dwufazowe: x = (mierzone natezenie
o “\\ ——HHH pradu) / (maks. wielkos¢ przekaznika termicznego)
20 N Czas wyzwalania2 < Tp 10 s przy 7,2 x le, klasa T0 A
. SR : -«Q:::\“ EM{aga! Przekazniki t'ern.ﬁiczne sq 0gdlnie
/ b allbrowang na n.ate;?er?le pradu przy
. RER petnym obciazeniu silnika.
2
"o.5 | 07 og1.0s 2 3 4 5 6 78910(x)

0,6 0,8 1

Przeciazenie tréjfazowe

1) Zmierz prad przeciazenia.

2) Znajdz wspotczynnik przecigzenia (x) dzielagc zmierzona wartos¢ przecigzenia przez zwymiarowana
(na podstawie natezenia pradu przy petnym obcigzeniu silnika) wielkos¢ przekaznika termicznego.

3) Odszukaj wartos¢ wspétczynnika (x) na osi poziomej i idac wzdtuz pionowej linii odszukaj jej miejsce
przeciecia z krzywa gérna.

4) Od miejsce przeciecia idgc wzdtuz linii poziomej w lewo i na osi pionowej odczytaj, ile sekund potrwa,
zanim przekaznik termiczny wyfaczy silnik.

Przecigzenie dwufazowe (wyzwolenie niesymetryczne)

1) Zmierz natezenie pradu w nieuszkodzonych fazach.

2) Znajde wspodtczynnik przecigzenia (x) dzielac zmierzong wartos¢ przecigzenia przez maksymalng wielkos¢
przekaznika termicznego.

3) Odszukaj wartos¢ wspotczynnika (x) na osi poziomej i idac wzdtuz pionowej linii odszukaj jej miejsce
przeciecia z dolng krzywa.

4) Od miejsca przeciecia idz wzdtuz linii poziomej w lewo i na osi pionowej odczytaj ile sekund potrwa, zanim
przekaznik termiczny wytaczy silnik.

Wymiary
T19C-5, 16C, 25C, 30C T1 80, 86
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Elektroniczne przekazniki zabezpieczenia silnikow indukcyjnych M

Urzadzenia te wykorzystujg uktady mikroprocesorowe do monitorowania parametréw pradoéw silnika
mierzonych przez przektadniki pradowe. Zabezpieczaja silnik przed przecigzeniem, wystapieniem asymetrii
obciazenia, zanikiem fazy i przegrzaniem uzwojen, co jest sygnalizowane odpowiednimi diodami LED.
Dodatkowa zaleta rozwigzania opartego na przektadnikach pradowych jest wysoka ilo$¢ dopuszczalnych
rozruchéw w jednostce czasu. Mozna rowniez dokonywac przesuniecia charakterystki czasowej w zakresie
od 2 do 30s (termobimetalowe tylko 10s).

Odpowiednio do zakresu pragdowego i gabarytéw stosowane razem z Cl 110 do Cl 420 El.

Parametry elektryczne

Napiecie sterujace Prad |, Numer Typ
katalogowy
24V 50/ 60Hz 20 - 180A 047H3013 TI180 E
110V 50/ 60Hz 20 - 180A 047H3014 TI180E
220-230V 50/ 60Hz 20- 180A 047H3015 TI180 E
380-400V 50 / 60Hz 20 - 180A 047H3017 TI180E
24V 50/ 60Hz 160 - 630A 047H3031 TI630 E
110V 50 / 60Hz 160 - 630A 047H3032 TI630E
220-230V 50/ 60Hz 160 - 630A 047H3033 TI630 E
380-400V 50 / 60Hz 160 - 630A 047H3035 TI630E
Akcesoria

Montaz samodzielny za pomoca $rub do tablicy montazowej lub przy wykorzystaniu szyn faczeniowych
bezposrednio na styczniku.

Typ Opis Nr katalogowy
szyny do +Cl110 047H3027
@] @ TI180E + Cl 141 -C1 180 047H3028

2 NN Bert)

pokrywa Zabezpiecza 047H3025
& 9 S 3 TI180E przed zmiang
N ® —_— nastaw
&3 047H3027 (TI 180E / CI 110)

047H3028 (TI 180E / Cl 141, CI 180)
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Elektroniczne przekazniki zabezpieczenia silnikow indukcyjnych M

Aby dokonywac resetu po zadziataniu

i
zabezpieczenia i mie¢ mozliwos¢ weryfikacji jego e d J :
przyczyn bez koniecznosci otwierania szafy
sterowniczej, mozna zastosowac elementy ‘ E Dot h y
realizujace te funkcje zdalnie. g # ' .
e ..“ v,..nnoe
Typ Opis Nr katalogowy
Ty IMR Wynosny panel 047H3023
N y sterujacy IP 54
\‘ ﬂ- W\ - wraz z kablem 3 m
,;. RRM Modut zdalnego 047H3024
ﬂ Bl resetu do
> o P Q TI 180 E orazTI 630 E
Charakterystyka dziatania:
18000 7 Wyjasnienie krzywych wyzwalania
R
a) Krzywa czasu/natezenia pragdu w stanie zimnym,
przy czasie wyzwalania maks. 30 s.
b)Krzywa czasu/natezenia pradu w stanie zimnym,
przy normalnym czasie wyzwalania 10s.
1000 ¢) Krzywa czasu/natezenia pradu w stanie zimnym,
Nt przy czasie wyzwalania maks. 2 s.
\ ] b d) Krzywa czasu/natezenia pradu w stanie cieptym,
o przy czasie wyzwalania maks.
\ ] A= 30imin.2s.
\ \<\ i > d e)Krzywa czasu/natezenia pragdu przy normalnym
e \ b Sl B2 czasie wyzwalania 10's.
N O A £) Praykiad interpolacj
\ Q( >{\\ // // rzyktad interpolacji
w NI ST Al 5 .
25 - L\/J{ \3( SN :/ Wartos¢ pradu poczatkowego (LRC) wynosi 8,5 x le.
(gl e L=~ S, Dopuszczalny czas przetrzymania (w stanie zimnym)
10 AN S 0, e . .
RN = < Najblizsza krzywa czasu/natezenia pradu (a jest
\ \\\ Pa N2, przesunieta réwnolegle wzgledem punktu
4 Pa, A (3 . .
w \‘ N § N przeciecia (17 s; 8,5 x le).
£, N \( e het W punkcie przeciecia z linig 6 x le warto$¢ czasu
e AN N wyzwalania wynosi 25 sekund.
o . NN
- \\ - 2o
— ===
0,3
08 1 3 4 10x],

8,5
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Wymiary M
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Wylaczniki silnikowe - Seria CTI 15 M{

Zabezpieczenie przecigzeniowe i zwarciowe silnikéw elektrycznych
tréjfazowych do mocy 7,5 kW. Kompaktowa, modutowa konstrukcja
o szerokosci 45 mm, wyposazona w szybko reagujacy (2 ms) uktad
stykow i zaawansowang komore gaszenia tuku elektrycznego,
zapewnia zdolnos¢ zwarciowa do 65 kA. Parametry mechaniczne
okreslajg zywotnosc na 100 000 operacji, zatagcz - wytgcz” przy 30
przetaczeniach na godzine.

Parametry elektryczne

0.25-0.4 047B3051 CTI15

_ 04083 _ CoaBs2 TS
037 0.63-1.0 11 047B3053 CTi15

_ 06 _ Coa7Bs4 TS
16-25 047B3055 CTI15

_ 2540 _ | oa7B306 (TIN5
40-63 047B3057 CTI15

_ 630 _ | oa7B308 (s
7.5 10-16 176 047B3059 CTi15

Akcesoria
CTT25

CTS 54-4

CBINO
CBINC

CTI15 CBI 11
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Wylaczniki silnikowe - Seria CTI 15 - akcesoria cd. M

Montaz stykow pomocniczych wewnetrznych
CBI-NO, CBI-NC

CBI-11

Montaz wyzwalaczy
CBI AA, CBI UA

Wyzwalacz podnapieciowy (UA) stuzy do zdalnego wylaczenia wytacznika silnikowego z chwilg zaniku
napiecia w obwodzie sterowniczym (petni funkcje elementu bezpieczenstwa).

Wyzwalacz wybijakowy (AA) stuzy do zdalnego wytaczenia wytacznika silnikowego poprzez podanie napiecia
na zaciski obwodu sterowniczego.

Oba wyzwalacze dokonuja jedynie zdalnego roztaczenia obwodu elektrycznego.
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Wylaczniki silnikowe - Seria CTI 15 - akcesoria cd.

Decfil

Akcesoria cd.

Typ
CBINO
TN CBINC
p
v
CBI 11
- - :‘7
r <
1 P CBIUA
— CTT 25
/i a ‘
CTS
AN
e 2 '
’-/’i
‘ BXI
L
1
CTC

Opis

Styk pomocniczy wewnetrzny
Styk pomocniczy wewnetrzny

Styk pomocniczy zewnetrzny
1NO+1NC

Wyzwalacz podnapieciowy 230V
Wyzwalacz wybijakowy 230 V

Blok zasilajacy maks. 16 mm?

Szyny grzebieniowe - modul 45 mm
CTS45-2
CTS45-3
CTS45-4
CTS45-5
Szyny grzebieniowe - modul 54 mm
CTS54-2
CTS54-3
CTS54-4
CTS54-5

Obudowa do CTI 15 IP 55
Przytacza do dtawic kablowych
4Pg16/4Pg 21

Mostek taczacy wytacznik
ze stycznikiem
CTI15+Cl6-Cl15

Nr katalogowy

047B3040
047B3042

047B3049

047B3061
047B3067

047B3076

047B3084
047B3096
047B3085
047B3086

047B3087
047B3097
047B3088
047B3089

047B3091

047B3002

Dane techniczne:

Zdolnos¢ zwarciowa

Okresla wielkos¢ pradu zwarcia nie powodujacego zniszczenia aparatu.

lcc - przewidywana wartos$¢ pradu zwarcia, ptynacego przez obwdéd nie zabezpieczony w zaden sposéb

lcu - maksymalna wartos¢ pradu zwarcia - graniczna, ktéra jest dopuszczalna dla danego aparatu przy
zatozeniach zawartych w normie IEC 947-2 oraz EN 60947-2
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Wylaczniki silnikowe - Seria CTI 15 - dane techniczne cd. M

lcs-  znamionowa wartos¢ pradu zwarcia - eksploatacyjna, ktéra jest dopuszczalna dla danego aparatu przy
zatozeniach zawartych w normie IEC 947-2 oraz EN 60947-2

Koordynacja zabezpieczen:

Typ 1:Po zwarciu w obwodzie dopuszcza sie uszkodzenie aparatéw taczeniowych i zabezpieczen.
Obwody zabezpiecza sie wedtug parametru I.

Typ 2:Po zwarciu w obwodzie nie dopuszcza sie uszkodzenia elementéw taczeniowych i zabezpieczen,
dopuszcza sie jedynie lekkie zgrzanie stykdéw. Obwody zabezpiecza sie wedtug parametru Ic.

Moc Prad |, 400V Bezpiecznik
silnika leu les lec>leu
kw A kA kA A
0.09 0.25-0.4 65 65 -
0.12 0.4-0.63 65 65 -
0.37 0.63-1.0 65 65 -
0.55 1.0-1.6 65 65 -
0.75 1.6-25 50 50 -
1.5 25-40 10 10 =
2.5 40-6.3 10 10 -
5.5 6.3-10 10 10 63
7.5 10-16 8 6 50
11 10-25 8 6 50

Podfaczenia

Typ Podiaczenie Drut lub linka Linka z tulejka M?ment
zaciskowy
[mm?] [mm?] [Nm]
CTl Sruba z podktadka 1-6 1-4 25
CBINO/NC Sruba z podktadka 0.75-4 0.75-2.5 2.5
CBI 11 Sruba z podktadka 0.75-4 0.75-2.5 2.5
CBI AA Sruba z podktadka 0.75-4 0.75-2.5 25
CBIUA Sruba z podktadka 0.75-4 0.75-2.5 2.5
CTT 25 Sruba z podktadka 6-25 4-16 4

Charakterystyka dziatania:

1. Zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem jest
gwarantowane przez regulowane, zalezne od natezenia
pradu i dziatajace z opdznieniem elementy

1000 termobimetaliczne.

Wykres podaje przecietne wartosci czasu reakgji przy

temperaturze otoczenia 20°C. Gdy aparat sie rozgrzeje,

100 > czas wyzwalania jest krotszy od czasu wyzwalania

1 w stanie zimnym, lub odpowiada temu czasowi.

Doktadna nastawa zapewnia zabezpieczenie silnika

10000
1h

L]

10
A nawet w przypadku zaniku fazy.

1 2. Zabezpieczenie silnika przed zwarciem.
Elektromagnetyczne wyzwalacze btyskawicznego
dziatania reaguja na ustawione wartosci natezenia pradu.

0.1 Przy ustawieniu najwyzszym warto$¢ ta odpowiada
11 (jedenastokrotnej) wartosci nastawy pradowej.
0,01 .. .
A - czas reakcji [s] ; B - krotnos$¢ nastawy X Ip,.
0,001
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Wylaczniki silnikowe - Seria CTI 15 - wymiary M
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Seria CTI 25M, CTI 45MB, CTI 100 “Doanfotd

Wytaczniki silnikowe z napedem obrotowym

e .f,, o zabezpieczaja szeroki zakres obwodow
i elektrycznych od 0,1 do 90A.

Vi
v ‘u 5 ‘-llu
v

Wyzwalacz - zaréwno termiczny, jak i zwarciowy
- wzbogacony o zabezpieczenie przed zanikiem
fazy, tworzy kompleksowga ochrone silnika.
Dodatkowo zwiekszona zdolnos¢ zwarciowa,
siegajaca 100kA, umozliwia stosowanie tych
urzadzen bez dodatkowych bezpiecznikéw.
Kompensacja temperaturowa w zakresie -20 °C
do + 60°C, czyni nastawe niezalezng od
warunkow klimatycznych.

W potaczeniu z dodatkowymi obudowami
ochronnymi, wytaczniki stanowia rozwigzanie
pozwalajgce stosowac je jako reczne rozruszniki
maszyn (czestos¢ taczen do 25 na godzine), a przy uzyciu wyzwalaczy podnapieciowych, réwniez jako
elementy zwiekszajgce bezpieczenstwo obstugi urzadzen. Z kolei szeroki wachlarz stykéw pomocniczych

i sygnatowych pozwala na stosowanie ich w zaawansowanych uktadach sterowania.

Moc silnika Prad |, mV:y:v::l::: Numer .
KW A 9 A yezny katalogowy yp
0.02 0.1-0.16 2.1 047B3140 CTI 25M
0.06 0.16 - 0.25 33 047B3141 CTI 25M
0.09 0.25-04 5.2 047B3142 CTI 25M
0.18 0.4-0.63 8.2 047B3143 CTI 25M
0.25 0.63-1.0 13 047B3144 CTI 25M
0.55 1.0-1.6 21 047B3145 CTI 25M
0.75 1.6-25 33 047B3146 CTI 25M
1.5 2.5-4.0 52 047B3147 CTI 25M
25 4.0-6.3 82 047B3148 CTI 25M
5.5 6.3-10 130 047B3149 CTI 25M
7.5 10-16 208 047B3150 CTI 25M
10 14.5-20 260 047B3151 CTI 25M
11 18-25 325 047B3152 CTI 25M
15 23-32 416 047B3164 CTI 45MB
22 32-45 585 047B3165 CTl 45MB
31.5 40-63 882 047B3014 CTI 100

45 63 -90 1260 047B3015 CTI 100
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BBT 25-

Akcesoria dla CTI 25M, 45MB

BBT 25

BBC 25 54-2B

047B3256

=
Ll
2_
o R S
EEE
>>>

047B3256

047B3241

Montaz stykow pomocniczych i sygnatowych oraz wyzwalaczy
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Akcesoria dla CTI 25M, 45MB cd.

Dol

pheesoria Cte o auiesew

CBA 10
CBA 01
CBA 11
CBA 20
CBA 02

VTU

VTU

VTU
VT
VT

38

CBT 1T-1A
CBT 2TA

Styki pomocnicze wewnetrzne
1NO

1NC

1TNO+1NC

2NO

2NC

Styki sygnatowe wewnetrzne
1 NO alarmowy + 1 NC
1 NO alarmowy + 1 NO

Wyzwalacze podnapigciowe
24V / 50Hz

230V /50Hz

400V / 50Hz

Wyzwalacze wybijakowe
24V / 50Hz

230V /50Hz

400V / 50Hz

T =5 =

047B3198
047B3199
047B3200
04783201
04783202

047B3206
04783207

047B3214
047B3217
047B3220

047B3232
047B3235
047B3238




Akcesoria - pokretta CTI 25M, CTI 45MB, CTI 100 Qﬂéﬁ

Montaz pokretta na elewac;ji szafy sterowniczej

Mg
N 03.5rmm
) 35

Akcesoria cd.

Typ Opis Nr katalogowy
Pokretto z mozliwoscig blokady
BLK czarne 047B3243
RLK 25 czerwono zotte CTI 25M 047B3245
RLK 45 czerwono zotte CTI 45MB i CTI 100 047B3247

Obejma pod ktédke (maks. 3) 047B3248
l/'-‘,.

Pokretto na elewacje szafy IP 66

. BDH czarne 047B3249
i RDH czerwono z6tte 047B3250
b BDH 100 czarne (CTI 100) 047B3133
E 2% I RDH 100 czerwono z6tte (CTI 100) 047B3134

Przedtuzenie maks. 250 mm 047B3136
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Akcesoria - szyny grzebieniowe M

Szyny grzebieniowe do rownolegtego zasilania wytacznikow CTI 25M i CTl 45MB

Typ Opis Nr katalogowy
BBT 25 Blok zasilajacy do CTI 25M 047B3259
ﬂ 2 przewody maks. 16 mm?
1 przewod maks. 25 mm?
BBT 45 Blok zasilajacy do CTI 45MB 047B3260
2 przewody maks. 25 mm?
1 przewdd maks. 50 mm?
BBC 25 Szyny grzebieniowe - modut 45 mm
BBC 45 -2 CTI 25M 047B3261
BBC 45 -3 CTl 25M 047B3262
BBC 45 -4 CTl 25M 047B3263
BBC 45 -5 CTI 25M 047B3264
Szyny grzebieniowe - modut 54 mm
, BBC 54 -2 CTl 25M 047B3265
BBC 54 - 3 CTI 25M 047B3266
BBC 54 -4 CTl 25M 047B3267
BBC 54 -5 CTl 25M 047B3268
Szyny grzebieniowe - modut 63 mm
BBC 63 -2 CTI 25M 047B3270
BBC 63 - 3 CTI 25M 047B3271
\ ! BBC 63 -4 CTI 25M 047B3272
' BBC 63 -5 CTl 25M 047B3273
] Szyny grzebieniowe - modut 54 mm
' BBC 54 -3 CTI 45 MB 047B3274
BBC 54 -4 CTI 45 MB 047B3275
Szyny grzebieniowe - modut 63 mm
BBC 63 -3 CTl45 MB 047B3276
BBC 63 -4 CTI 45 MB 047B3277
- Ostona zaciskéw CTS - BBC 25 047B3279
fona zaciskéw CTS - 4 47B3281
e Ostona zaciskéw CTS - BBC 45 047B328
Obudowy do CTI 25M
e, =%
e s Obudowa do CTI 25M IP 65
L4 o Przytacza do dtawic kablowych
| | Dyl 4M20/25
BMG Pokretto czarne 047B3284
BMY Pokretto czerwono zétte 047B3285

-

Panfi |
L7,
»
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Akcesoria do CTI 100

Decfil

Typ

CBI100-20
F ) CBI100-02
"W CBI100-11
e w1

E el
rary J CBI100UI-20

CBI100UI-02
CBIT00UI-11
CBI100UI2-11

CBI100-UA
CBI100-UA
CBI100-UA

CBI100-AA
CBI100-AA
CBI100-AA

Opis

Styki pomocnicze wewnetrzne
2NO

2NC

1NO+1NC

Styki sygnatowe wewnetrzne

1 NO nadmiarowy + 1 NO zwarciowy
1 NC nadmiarowy + 1 NC zwarciowy
1 NC nadmiarowy + 1 NO zwarciowy
1 NO nadmiarowy + 1 NC zwarciowy

Wyzwalacze podnapieciowe
24V / 50Hz

110V / 50Hz

230V / 50Hz

Wyzwalacze wybijakowe
24V / 50Hz

110V / 50Hz

230V / 50Hz

Nr katalogowy

047B3110
047B3111
047B3112

047B3116
047B3117
047B3118
047B3119

047B3123
047B3124
047B3125

047B3130
047B3131
047B3132

Montaz stykow pomocniczych sygnatowch oraz wyzwalaczy

-CBI100-UA
-CBI100-AA

D1® D43
@ [1 >|Ne.
D2 D44
B @a3
m @No.
c2® D44

Ul-20
ul-02
Ul-11
ul2-11

-CBIT00 -20
-02
-1
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Dane techniczne M

Dane techniczne:

Zdolnos¢ zwarciowa

Okresla wielkos¢ pradu zwarcia nie powodujacego zniszczenia aparatu.

lcc- przewidywana warto$¢ pradu zwarcia, ptynacego przez obwdd nie zabezpieczony w zaden sposéb

lcu- maksymalna wartos¢ pradu zwarcia - graniczna, ktéra jest dopuszczalna dla danego aparatu przy
zatozeniach zawartych w normie IEC 947-2 oraz EN 60947-2

lcs-  znamionowa wartos¢ pradu zwarcia - eksploatacyjna, ktéra jest dopuszczalna dla danego aparatu przy
zatozeniach zawartych w normie IEC 947-2 oraz EN 60947-2

Koordynacja zabezpieczen:

Typ 1:Po zwarciu w obwodzie dopuszcza sie uszkodzenie aparatéw faczeniowych i zabezpieczen. Obwody
zabezpiecza sie wedtug parametru I,

Typ 2:Po zwarciu w obwodzie nie dopuszcza sie uszkodzenia elementéw tgczeniowych i zabezpieczen,
dopuszcza sie jedynie lekkie zgrzanie stykéw. Obwody zabezpiecza sie wedtug parametru |s.

Moc silnika Prad |, 400v A=l
Typ KW A leu Ies lec>leu
kA kA kA
CTI25M 0.06 0.16-0.25 100 100
CTI25M 0.09 0.25-04 100 100 =
CTI 25M 0.12 0.4-0.63 100 100 =
CTI25M 0.37 0.63-1.0 100 100 =
CTI25M 0.55 1.0-1.6 100 100 =
CTI25M 0.75 1.6-25 100 100 =
CTI 25M 1.5 25-4.0 100 100 =
CTI25M 2.5 4.0-6.3 100 100 =
CTI25M 5.5 6.3-10 100 100 =
CTI25M 7.5 10-16 50 50 80
CTI 25M 10 14.5-20 15 15 100
CTI25M 11 18-25 15 15 100
CTI45MB 15 23-32 65 50 125
CTI 45MB 18.5 32-45 65 50 125
CTI 100 30 40-63 65 50 160
CTI 100 45 63-90 50 25 160
Charakterystyka dziatania:
2h = 1. Zabezpieczenie silnika przed przeciagzeniem jest
Th Fe=— gwarantowane przez requlowane, zalezne od natezenia
1000 pradu i dziatajgce z opdZnieniem elementy
3 termobimetaliczne.
A} Wykres podaje przecietne wartosci czasu reakcji przy
100 \,_ temperaturze otoczenia 20°C. Gdy aparat sie rozgrzeje,
- - czas wyzwalania jest krétszy od czasu wyzwalania
i w stanie zimnym, lub odpowiada temu czasowi.
10— Doktadna nastawa zapewnia zabezpieczenie silnika

- [rara— T T 1 1 waiil T [ R R i

nawet w przypadku zaniku fazy.

2. Zabezpieczenie silnika przed zwarciem.
] Elektromagnetyczne wyzwalacze btyskawicznego
] dziatania reaguja na ustawione wartosci natezenia
It 7 pradu. Przy ustawieniu najwyzszym wartosc ta
odpowiada 13 (trzynastokrotnej) wartosci nastawy
pradowej.

A - czas reakgji [s] ; B - krotnos$¢ nastawy X Ip,.
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Potaczenia M

Podfaczenia

Drut lub linka Linka z tulejka Moment
Typ Podliaczenie zaciskowy

[mm?] [mm?] [Nm]
CTI 25M Sruba z podktadka 15-6 1-4 2.5
CTI 45MB Zacisk imadetkowy 25-16 25-10 3.5
CTI 100 Zacisk imadetkowy 4-50 2.5-35 10
CBA/CBT/VT/VTU Sruba z podktadka 0.75-25 0.5-25 1.5
BBT 25/ 45 1 podtaczenie Sruba z podktadka 6-25 4-16 3
BBT25 / 45 2 podtaczenia Sruba z podktadka 6-16 4-10 3
CBI 100 Sruba z podktadka 0.75-2.5 0.75-2.5 1.5
CBI 100 Ul / UA / AA Sruba z podktadka 0.75-2.5 0.75-2.5 1.5

Wymiary @
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Przekazniki czasowe M

W celu realizowania prostych uktadéw op6zniajacych mozna wykorzysta¢ przekazniki czasowe dedykowane do
poszczegdlnych aplikacji. Kompaktowa obudowa - modut 22,5 mm, montaz na szynie DIN, sygnalizacja stanu
pracy diodami LED, pozwalaja na szerokie ich zastosowanie. Typ ATl realizuje opdzZnienie zatgczania obwodu
sterowanego po podaniu sygnatu kontrolnego. Typ BTl odwrotnie, op6znia roztaczenie obwodu sterowanego
po zdjeciu sygnatu kontrolnego.

Typ SDT stuzy do sterowania stycznikami w uktadach gwiazda-tréjkat, ma ustawiong dodatkowa przerwe
pomiedzy przetgczeniem poszczegdlnych obwodoéw, ze wzgledu na konieczny czas przestawienia sie blokady
mechanicznej stycznikédw. Dodatkowo typ MTI, realizuje w znacznie szerszym zakresie (do 300 h) sterowanie
praca 2 obwoddw, na dwa wspomniane sposoby oraz naprzemiennie, cyklicznie.

ATl opdznienie zalaczania

44

Czas Napiecie sterowania Styki Numer katalogowy
0.1-10s 110V a.c. 1 przetaczny 047H3090
3-300s 110V a.c. 1 przetaczny 047H3091
0.1-10s 24Va.c./d.c. 1 przetaczny 047H3092
0.1-10s 230V a.c. 1 przetaczny 047H3092
0.3-30s 24Va.c./d.c. 1 przefaczny 047H3104
0.3-30s 230V a.c. 1 przetaczny 047H3104
3-300s 24Va.c./d.c 1 przetgczny 047H3093
3-300s 230V a.c. 1 przetaczny 047H3093
0.3-30min 24Va.c./d.c. 1 przetaczny 047H3105
0.3-30 min 230V a.c. 1 przetaczny 047H3105



Przekazniki czasowe

Dol

BTl opéznienie rozlaczania

Czas Napiecie sterowania Styki Numer katalogowy
0.1-10s 24Va.c./d.c. 1 przetaczny 047H3094
0.3-30s 24Va.c./d.c. 1 przetaczny 047H3106

3-300s 24V a.c./d.c. 1 przetaczny 047H3095
0.1-10s 110V a.c. 1 przetaczny 047H3096

3-300s 110V a.c. 1 przetaczny 047H3097

0.1-10s 230V a.c. 1 przetaczny 047H3098

0.3-30s 230V a.c. 1 przetaczny 047H3107

3-300s 230V a.c. 1 przefaczny 047H3099
SDT sterowanie gwiazda-tréjkat

Czas Napiecie sterowania Styki Numer katalogowy
0.3-30s 24V a.c./d.c, 230V a.c. 1 przetaczny 047H3111
0.3-30s 110V a.c. 1 przetaczny 047H3110
0.3-30s 400V a.c. 1 przetaczny 047H3112

MTI sterowanie wielofunkcyjne
Czas Napiecie sterowania Styki Numer katalogowy
0.05s-300 h 24-240Va.c. 2 przetaczne 047H3077
0.05s-300 h 24-48V d.c. 2 przetaczne 047H3077
Charakterystyki dziatania
ATI Opodznienie zalaczania
A2 Po podfgczeniu napiecia do zaciskow A1 i A2, rozpoczyna
Al-gj ] sie odliczanie opdznienia. Po uptynieciu nastawionego
18 czasu przekginik wyjsciowy zatacza sie i pozostaje
15- 16 zafgczony az do momentu odciecia napiecia zasilajacego.
t> W przypadku zasilania 24 V nalezy uzy¢ zaciskéw A1 B1.
t - nastawa czasowa
BTI Opodznienie roztaczania
AA2 [ | Zasilanie musi by¢ podtaczone do zaciskow AT i A2
i pozostac aktywne. Start odliczania opdznienia
AlY2 L] ] sterowany jest stykiem podtaczonym do zacisku Y1.
15- :}g Gdy stykje.st zwarty, aktywuje sie przgkaz’nik Wyj,s’,,cia.\, ‘
ot a gdy styk jest rozwarty rozpoczyna sie okres opéznienia

t - nastawa czasowa

(czas trwania impulsu sterujgcego wynosi min. 20 ms).
Po uptynieciu nastawionego okresu przekaznik wyjscia
powraca do stanu spoczynku. Jezeli styk potgczony

z zaciskiem Y1 zostanie zwarty podczas okresu
opdznienia, odliczanie zostaje wstrzymane,

a po ponownym rozwarciu styku funkcja startuje
ponownie.

Uwaga! Obcigzenia zewnetrzne nie mogaq by¢
podtaczone tak, aby byly zasilane poprzez styk
sterujacy Y1.
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Przekazniki czasowe

Dol

Charakterystyki dziatania cd.

SDT

A1-A2 I:—
15,18 —

Y ]

D
LED

4 t
t - nastawa czasowa; t, - czas ustalony 0,3s

MTI

-18 R1

-28
25-5¢ R2

LED [T

1 t
t - nastawa czasowa; t, - czas ustalony 0,5s

MTI

Sterowanie gwiazda-tréjkat

Po podtaczeniu napiecia do zaciskow A1 i A2, rozpoczyna
sie okres opdznienia.

Po uptynieciu okresu odliczania zatacza sie przekaznik
wyjsciowy. Stycznik ,gwiazdy” wytacza sie i po uptynieciu
okresu spoczynku, tzn. po 30-35 ms stycznik ,trojkat” sie
zatgcza.

Sterowanie gwiazda-tréjkat

Po podfaczeniu napiecia do zaciskow A1 i A2, przekaznik
R1 przefacza sie i rozpoczyna sie okres opdznienia.

Po uptynieciu okresu odliczania rozlgcza sie przekaznik
wyjsciowy R1. Przekaznik wyjSciowy R2 zatgcza sie
po uptynieciu okresu spoczynku, tzn. po 50 ms.
Dioda sSwiecaca btyska przez okres
nastawy czasowej.

odliczania

Opoéznione zataczanie

Po podfaczeniu napiecia zasilajgcego do zaciskéw
A1 i A2, rozpoczyna sie okres opdznionego zafaczania.
Przez caty okres opdznienia btyska zielona dioda $wietlna
LED. Po uptynieciu okresu odliczania przekaznik wyjsciowy
przetacza sie w pozycje impulsu, a zielona dioda $wieci
Swiattem statym. Przekaznik wyjsciowy pozostaje
zatgczony do momentu odtaczenia napiecia zasialjgcego.
Przy statym napieciu zasilania startowanie izatrzymywanie
funkcji opdznienia moze takze byc¢ sterowane zwieraniem
i rozwieraniem stykow sterujacych Y1/Z2.

Jezeli styki sterujgce Y1/Z2 zostana zwarte przed uptywem
czasu opoznienia, okres ten jest wyzerowany i przekaznik
wyjsciowy pozostaje wytaczony. Jesli napiecie zasilajace
zostanie odtagczone to przekaznik wyjsciowy pozostaje
wytaczony i okres opdznienia zostaje wyzerowany.
Jesdli przetacznik zostanie ustawiony w pozycji “Inst”
przetacznik R2 od razu zatacza sie kiedy napiecie zasialnia
jest podfaczone i pozostaje zatagczony do momentu, gdy
odtagczymy napiecie zasilajace.

Uwaga! Styki sterujace Y1/Z2 musza by¢ w stanie
beznapieciowym.



Przekazniki czasowe M

Charakterystyki dziatania cd.

MTI Opoznione zalgczanie
A1-A2 Po podtaczeniu napecia zasilajagcego do zaciskow A1 i A2
przekaznik wyjsciowy natychmiast sie zatacza i pozostaje
Y1-22 zataczony, az do uptyniecia okresu opdznienia. Przez
15-:}563 caty okres opdznienia btyska zielona dioda swietlna. Po
8 uptynieciu okresu odliczania przekaznik wyjsciowy wraca
25-%6 do pozycji spoczynku, a zielona dioda Swieci Swiattem
51.-24 statym. Przy stalym napieciu zasilania startowanie
22 i zatrzymywanie funkcji opdznienia moze takze byc
LED sterowane zwieraniem i rozwieraniem stykéw sterujacych
Y1/Z2. Funkcja odliczania moze by¢ zatrzymana zwarciem
stykow Y1/Z2.
Jezeli styki sterujace Y1/Z2 zostang zwarte przed uptywem
czasuopoznienianastepujewyzerowanieczasuiprzekaznik
wyjsciowy pozostaje wytgczony. Jesli napiecie zasilajace
zostanie odtaczone to przekaznik wyjsciowy pozostaje
wytagczony i okres opdznienia zostaje wyzerowany.
Jesli przetacznik zostanie ustawiony w pozycji “Inst.”
przetacznik R2 od razu zatacza sie kiedy napiecie zasialnia
jest podfaczone i pozostaje zatgczony do momentu, gdy
odtaczymy napiecie zasilajace.
Uwaga! Styki sterujace Y1/Z2 musza by¢ w stanie
beznapieciowym.
MTI Impulsowe przetaczanie
A1-A2 Po podtaczeniu napiecia zasilajgcego do zaciskow Al
Y1-72 i A2 przekaznik wyjscia zaczyna przetaczac sie impulsowo
-18 zgodnie zustawionym symetrycznym czasem przetaczania
15--16 pauza - impuls.
25_:%% Dioda LED btyska przez caty czas przetczania, przy czym
podczas pauzy btyska z dwukrotnie wiekszg czestoscia.
21-44 Funkcja moze by¢ zatrzymana zwarciem stykéw Y1/

-22
LED ]]]immﬂHm"" . Z2. Ponowna aktywacja funkcji powoduje rozpoczecie

przetaczania od ,pauzy”.

Lt#tJ Lt#tJ Jesli przetacznik zostanie ustawiony w pozycji “Inst.
przetacznik R2 od razu zatacza sie kiedy napiecie zasialnia
jest podfaczone i pozostaje zatagczony do momentu, gdy
odtgczymy napiecie zasilajace.

Uwaga! Styki sterujace Y1/Z2 muszg by¢ w stanie
beznapieciowym.
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Przekazniki czasowe M

Charakterystyki dziatania cd.

MTI Impulsowe przataczanie
A1-A2 Po podtaczeniu napiecia zasilajgcego do zaciskow A1l
Y1-72 | i A2 przekaznik wyjscia zaczyna przetaczac sie impulsowo
zgodnie zustawionym symetrycznym czasem przetgczania
15_:}% pauza - impuls.
Dioda LED btyska przez caty czas przetaczania, przy czym
25-'%% podczas pauzy btyska z dwukrotnie wiekszg czestoscia.
Funkcja moze by¢ zatrzymana zwarciem stykéw
21 %‘21 Y1/Z2. Ponowna aktywacja funkcji powoduje rozpoczecie

LED C/ R N TR N T przetaczania od ,impulsu’
Jesli przetacznik zostanie ustawiony w pozycji “Inst.
Lt#t# Lt#tJ przefacznik R2 od razu zatacza sie kiedy napiecie zasialnia

jest podfaczone i pozostaje zatagczony do momentu, gdy
odtgczymy napiecie zasilajace.

Uwaga! Styki sterujace Y1/Z2 muszg by¢ w stanie
beznapieciowym.
MTI Opodznione rozlaczanie

Nalezy podiaczy¢ napiecie zasilajgce do zaciskéw Al
A1-A2 (I | i A2 na state oraz zamkna¢ obwdd Y1/Z2, a przekaznik

Y172 | | wyjscia natychmiast sie zatacza. Po roztaczeniu stykow
Y1/Z2 startuje czasopdznieniaidiodaLED btyska przezcaty
15-:]2 R1 ten czas. Po uptynieciu nastawionego czasu opdznienia
przekaznik wyjscia powraca do potozenia wyjsciowego, a
25-28 R2 dioda $wieci $wiattem ciggtym.
Jezeli styki sterujace Y1/Z2 zostana zwarte przed uptywem
21-2%3 R2 czasuopodznienianastepujewyzerowanieczasuiprzekaznik
LED wyjsciowy pozostaje wytaczony. Jesli napiecie zasilajace
zostanie odtgczone to przekaznik wyjsciowy pozostaje
L tJ wytaczony i okres opdznienia zostaje wyzerowany.
Jesli przetacznik zostanie ustawiony w pozycji “Inst.”
przetacznik R2 od razu zatacza sie kiedy napiecie zasialnia
jest podtaczone i pozostaje zatagczony do momentu, gdy
odtagczymy napiecie zasilajace.
Uwaga! Styki sterujace Y1/Z2 musza by¢ w stanie
beznapieciowym.
MTI Opoznione roztaczanie
A1-A2 Nalezy podtaczy¢ napiecie zasilajgce do zaciskow A1
Y1-72 l i A2 na state oraz zamkna¢ obwod Y1/Z2. Po roztaczeniu
stykéw Y1/Z2 startuje czas opdznienia i dioda LED btyska
15_:]2 R1 przez caly ten czas. Po uptynieciu nastawionego czasu
opdznienia przekaznik wyjscia powraca do potozenia
25_32 R2 wyjsciowego, a dioda $wieci $wiattem ciggtym.
Jezeli styki sterujace Y1/Z2 zostana zwarte przed uptywem
21{%‘2‘ R2 czasuopdznienianastepujewyzerowanieczasuiprzekaznik
LED wyjsciowy pozostaje wytaczony. Jesli napiecie zasilajace

zostanie odtgczone to przekaznik wyjsciowy pozostaje

. ; N wylaczony i okres opdznienia zostaje wyzerowany.
Jesdli przetacznik zostanie ustawiony w pozycji “Inst”
przetacznik R2 od razu zatacza sie kiedy napiecie zasialnia
jest podtaczone i pozostaje zatagczony do momentu, gdy
odtagczymy napiecie zasilajace.

Uwaga! Styki sterujace Y1/Z2 musza by¢ w stanie
beznapieciowym.
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Wymiary

Przekazniki ATI, BTI, SDT
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Schematy elektryczne M

Ministyczniki
[5 \|13 |23 |33 |43 21 |31 |4o \53 !65 |73 |83 |4u ‘5“ \_/:;1 31
A2 W14\‘24\34\44 \4 22 37\44 \54 64 74\87 \44\54 r:z 32
Cl 5-2 (4 NO) CI5-2 (2 NO + 2 NQ) CBN - 40 CBN-22
21 ﬂ33 51 |61 |71 |g1
22\34 52 (62 (72 (82
CBN-11 CBN-04
Lz L1 L2 L3 L_ 3 L
I N EE 5 b
T" To 11 I12 113 = T? T‘) m
Cl 5-5,5-9,5-12 (1 NO) Cl 5-5,5-9,5-12 (1 NQ) Cl5-9 (4 NO)
L1 L2 L3
1 |5 s
A
2 14 |6
T T2 73
TI9C-5
Styczniki CI 6 - 50
3 biegunowe 4 biegunowe
L2 Lu L1 L2 L3 L4

s s B

LA R

o]

T T2 T3 'T4

Cl6,9,12,15,16, 20, 25, 30, 32,37,45, 50 Cl16,9,12,15
L1 L2 (L3 N L1 L2 (L3
DR Los 17 s es
OpE ORE—r—F—F—3— ’x .
2 |4 |6 [96 |98 2 |4 98
T1 2 I3 71 2 lrz 196
T116C, 25C, 30C T1 80

Styki pomocnicze Cl 6 - 50

‘us Jus ‘ ‘mz) o1 os ‘g?
e Tl ) |

o4 o4 |EI-1. oz os o8
CB-S(NO) CB-1(NO) CB-NO CB-NC CB-EM CB-LB
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Schematy elektryczne cd. M

Styczniki CI 61 - 86

“ L2 L L1 (L2 L3
5 s |95
i \ \ \ Ok \
> |4 s 98
71 I12 I3 T1 W2 lrz 196

Cle1,73,86 T1 80, 86

Styki pomocnicze Cl 61 - 86

13 |21 s |21 |31 |33 hs a3 21 |31
14 [22 14 (22 (32 )34 \14 44 22 (32
CBD- 11 CBD-22 CBDS-NO CBD S-NC
13 |21 31 |43 1 |21 31 |41 13 |3 33 |43
14 (22 32 )44  ha 2 f2 (a2 14 24 34 )44
CBDS-11 CBDS-02 CBDS-20

Styczniki C1110-ClI420E

s |rs

SRAARS

CI110,Cl 141,Cl1 180, Cl 250 EI, TI180E,TI630E
CI 300 El, ClI 420 EI

L1 L2 (L3

1 3 5 \—9,‘5 |97
RE

2 |4 |8 |96 |98

T1 T2 'T3

3 |21 31 |43

14 (22 32 |44
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Schematy elektryczne cd.

Wytaczniki silnikowe CTI 15
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o T4 Tg
T T2 T3
CTI15

Wyzwalacz

podnapieciowy

CBI - UA

C1
C

2

Wyzwalacz

wybijakowy

CBI - AA

Styki pomocnicze

CBI-NO, CBI-NC

Wytaczniki silnikowe CTI 25 M, CTI 45 MB

J<L1 J<L2 >LL.’)

52

I
24\ e T MR eE
[ o #
N - i —s .
T1 T2 13
CTI25 M, CTI 45 MB Wyzwalacz Wyzwalacz
podnapieciowy wybijakowy
VTU- VT-
Styki pomocnicze
Montaz czotowy Montaz boczny
13 1 13 21 13 23 " 21 33 41 33 43 31 41
o 4 T e
\14 12 14 22 14 24 12 22 734 r42 34 44 32 42
] -]
LI CBA-10 CBA-OT CBA-11  (CBA-20  CBA-02 el (BAS-11 CBAS20  CBAS-02
Styki sygnatowe
Montaz czotowy Montaz boczny
NN |
FE-—- T T - |57 |e7 57 |65 1 |55 |e7 55 E |77 65
| N A s S 5 \ _\r \ _\
N 174"\281’1" I’Z”\ZBI s Jes! | lss o6l | Iss es! | lss les! ! Vie [se
o S . CBTS2TM  CBTS-IM-1T CBTS-IM-TM CBTS-1T-IM CBT S-TM2
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Schematy elektryczne cd.

Wytaczniki silnikowe CTI 100

YRR
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|
|
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|
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[> 11> [ 1>

o T4 Tg
noTzoTs Wyzwalacz Wyzwalacz
CTI100 podnapieciowy wybijakowy
CBI 100-UA CBI 100-AA
Styki pomocnicze
l_ ..... I_._l
e
o
I E.L"" ol : '
e 113]23 1121 113]21
3 R
— — 7
14124 12(22 14(22
CBI100-20  CBI100-02  CBI100-11
Styki sygnatowe
v
| 13741
‘ —
B LD e e
L 38 (42

CBI'100 UI-20 CBI 100 UI-02

CBI100O UI-11 CBI100 UI2-11
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Schematy elektryczne cd.

Przekazniki czasowe
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Styczniki elektroniczne ECI - przekazniki potprzewodnikowe M

ECI - Styczniki
elektroniczne zostaty
zaprojektowane do
aplikacji wymagajacych
bardzo czestych

i szybkich zataczen
elementéw grzejnych
zarbwno oporowych
jakiindukcyjnych.
Styczniki te posiadaja
SCR"power chip”

Chtronic® 3 wykorzystujacy
technologie LTE (Low
Thermal Expansion -
Obnizonej Emisji Ciepta).

G @ cee

1/L1 et

€ @ ecee

11 +A1 11 12

G ae

A 1112

Confactor 1 Phage

Contactor 1 Phase
0301 o000y

ECS0-1 o3m0o0s

IUe 24-230 V' 50/60
e Max 30 A AC-1/15 A p-
Ug: 524 v ¢ L
Uj: 660 v

Ug: 26230 V' 50/60
le: Max S0 A AC-1/15 A pc3
Ug 524 V OC

Ung: 4 kv Uing: 4 kv

Cl-tronic™ ¥*

Rozwigzanie to zapewnia wysoka zdolnosc¢ taczeniowg oraz dtuga zywotnos¢. Posiadajg wbudowany algorytm
taczenia przy przejsciu przez zero napiecia, co pozwala obniza¢ poziom zaktécehn EMC.
Cechy urzadzenia:

® montaz na szynie DIN

tatwa i szybka instalacja

parametryzacja wg. kategorii obcigzenia AC1 i AC3

kompaktowa konstrukcja modutowa wraz z radiatorem

napiecie pracy do 600V ac

uniwersalne napiecie sterujace 24-230V ac/dc lub 5-24V dc

zataczanie w punkcie zera

stopien ochrony IP 20

certyfikaty CE, CSA, UL oraz C-tick

wbudowany warystor ochronny

spetnia standardy normy EN 60947-4-3 - EMC odpornos¢

wskaznik stanu LED

Technologia LTE pozwala nd
uzyskaé ponadprzecietna neex 15 - 30 A przekazniki jednofazowe
zywotno$¢ siegajaca ) I
nawet 50 000 000 cykli, 400
co odpowgd? sredn|o.1 0 Cl-tronic
razy wiecej niz tradycyjny SSR. 7 ECI /\
Tradycyjne
200 SSR/ T\
100
llos¢ cykli przy
- pelnym
0,1 1 10 100 obciazeniu
(x1.000,000)
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Styczniki elektroniczne ECI - przekazniki pétprzewodnikowe M

Dane techniczne
parametry - styczniki 1 fazowe

Napiecie Numer katalogowy

ALl sterujace el Typ Napiecie pracy [V ac]
AC-1 AC-3 \ mm®) 12-230 24-480 24-600
15A 15A 5-24 dc 22,5 ECI 15-1 037N0063 037N0065 037N0067
15A 15A 24-230 ac/dc 22,5 ECI 15-1 037N0064 037N0066 037N0068
30A 15A 5-24dc 45 ECI 30-1 037N0007 037N0009 037N0011
30A 15A 24-230 ac/dc 45 ECI 30-1 037N0001 037N0003 037N0005
50A 15A 5-24 dc 90 ECI 50-1 037N0008 037N0010 037N0012
50A 15A 24-230 ac/dc 90 ECI 50-1 037N0002 037N0004 037N0006
63A 30A 5-24 dc 90 ECI 63-1 037N0078 037N0080 037N0082
63A 30A 24-230 ac/dc 90 ECl 63-1 037N0079 037N0081 037N0083
*) szeroko$¢ montazu na szynie DIN
parametry - styczniki 2 fazowe
Prad roboczy*#) Napie.,-cie Modut e Nul.nel‘r katalogowy
sterujace Napiecie pracy [V ac]
AC-1 AC3 \ mm”) 12-230 24-480 24-600
30A 15A 5-24 dc 45 ECI 30-2 037N0019 037N0021 037N0023
30A 15A 24-230 ac/dc 45 ECI 30-2 037N0013 037N0015 037N0017
50A 15A 5-24dc 90 ECI 50-2 037N0020 037N0022 037N0024
50A 15A 24-230 ac/dc 90 ECI 50-2 037N0014 037N0016 037N0018
") szeroko$¢ montazu na szynie DIN
*) jako suma faz L1iL2
parametry - styczniki 3 fazowe
Prad roboczy dtemjpce  Modut Ty Napiecie pracy IV ac]
AC-1 AC3 \ mm”) 12-230 24-480 24-600
10A 10A 5-24 dc 45 ECI10-3 037N0031 037N0033 037N0035
10A 10A 24-230 ac/dc 45 ECI10-3 037N0025 037N0027 037N0029
20A 10A 5-24dc 90 EClI 20-3 037N0032 037N0034 037N0036
20A 10A 24-230 ac/dc 90 ECI 20-3 037N0026 037N0028 037N0030
") szeroko$¢ montazu na szynie DIN
Dobér obciagzenia dla pracy w podwyzszonej temperaturze
Temperatura otoczenia 1i2fazowe 3 fazowe
ECI15 ECI 30 ECI 50 ECI 63 ECI 10 ECI 20
+40°C [A] 15 30 50 63 10 20
+50°C [A] 12,5 25 40 50 8 16

+60°C [A] 10 20 30 35 6,5 13
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Styczniki elektroniczne ECI - przekazniki potprzewodnikowe M

Charakterystyka pracy - dobor parametrow w zaleznosci od cyklu pracy

Czas zataczenia ——»

» Czas

Catkowity czas pracy

<—— Cykl pracy

Jedli stycznik nie jest zalgczony przez 100% czasu procesu, co ma miejsce w wiekszosci aplikacji, to moze on
przenosi¢ obcigzenie wieksze niz nominalne. Parametrem okreslajgcym dopuszczalne przewymiarowanie jest
wspodtczynnik obcigzenia.

wspodtczynnik obcigzenia = czas zataczenia / cykl pracy [%]

Prad roboczy Catkowity czas pracy Wspotczynnik obcigzenia
ECI15-1
17,5A 15 min 85%
20A 13 min 75%
22,5A 11 min 67%
25A 9 min 60%
27,5A 7 min 55%
30A 5 min 50%

ECI30-1iECI30-2

35A 15 min 85%
40A 13 min 75%
45A 11,5 min 67%
50A 10 min 60%
ECI10-3
12,5A 15 min 85%
15A 13 min 75%
17,5A 11,5 min 67%

20A 10 min 60%
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Styczniki elektroniczne ECI - przekazniki potprzewodnikowe M

Charakterystyka
Zabezpieczenie bezpiecznikami
1i2fazowe 3 fazowe
ECI 15 ECI 30 ECI 50 ECI 63 ECI 10 ECI 20
Koordynacja 1 50A glL/gG 80A glL/gG 35A gl/gG
Koordynacja 2 1800 A%s 6300 A%s 450 A%
Straty mocy na ciepto
1i2fazowe 3 fazowe
ECI 15 ECI 30 ECI 50 ECl 63 ECI 10 ECI 20
1,2 W/A na faze 3W/A
Parametry obwodu sterowniczego
parametr wartos¢
Zakres napiecia sterowniczego -15% +10% 5-24V dc/ 24-230V ac/dc
Prég zataczania 4,25V dc/ 20,4V ac/dc
Prég odpadania 1,5V dc/7,2Vac/dc
Obcigzalno$¢ obwodu max. 15mA i 1,5VA dla 24V dc
Czas reakcji uktadu max. 5 okresu / okres
Parametry ogdlne
parametr wartosc
Prad uptywu max. 1 mA
Minimalny prad roboczy 10 mA
Znamionowe napiecie izolacji Ui 660V
Znamionowe napiecie impulsowe Umax. 4 kV
Zaktocenia elektromagnetyczne EN 60947-4-3
Temperatura pracy - nominalna -5°C +40°C
Temperatura sktadowania -20°C + 80°C
Sposob chtodzenia Konwekcyjny
Montaz Pionowy
Stopien ochrony IP 20
Wymiary Na stronie 82

Uwaga:
Zaciski 11-12 nie maja wewnetrznego podtaczenia, stuzag do montazu termostatu UP62
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Styczniki elektroniczne ECI - przekazniki potprzewodnikowe M

Przyktady zastosowan
1 fazowe

N/L L1 L1 L2 L3

VE AT /U o AT /0 R AT 2
o
— | * I I
- P=1 *U {L %
[©) [ele} [¢] o O

Maks. moc
grzatki [kW]

230V | 400V | 575V

Danfoss
A37N05.10
1
Danfoss
A37NG2.10

Maks. moc grzatki [kW]
230V | 400V | 575V

ECI15-1 | 35 6 8.7 ECI15-1| 6 | 103 | 15
ECI30-1| 69 | 12 | 173 P=173%I.*U_ [Ec130-1 | 119 | 208 | 29.9
ECI50-1 | 115 | 20 | 288 ECI50-1 | 199 | 346 | 49.7
ECI63-1 | 145 | 25.1 | 362 ECI63-1 | 25.1 | 436 | 626
2 fazowe
N/L L1 mE ?]‘I L2 L3 gg
Vi 32 R YU 3/12 Al 12
{‘é‘ %’ﬂ P=173*%I,*U, %%% P=173*%I,*U,
2/T1 4/T2 A2 A3 A4 2/ Tt 4/T2 AZA3 A4
Maks. moc grzatki [kW] Maks. moc grzatki [kW]
230V | 400V | 575V 230V | 400V | 575V
ECi30-2]| 69 | 12 | 173 ECi30-2]| 69 | 12 | 173
ECI50-2 | 115 | 20 | 288 ECI50-2 | 115 | 20 | 288
3 fazowe
L1 L2 L3 L1 L2 L3

Danfoss

A37N04.10
Danfoss
A37N07.10

vu o 3/L2 5/1L3 Al 1112
/0 32 5/ 172

1/l 3/L2 5/L3 Al 13 13
!}{f{f P=173%*1_*U_ %{f{f P=1.73%I_*U,

O O
2/T1 4/T2 6/T3 A2 2/T1 4/12 6/T3 A2

Maks. moc grzatki [kW] Maks. moc grzatki [kW]

230V | 400V | 575V 230V | 400V | 575V
ECI10-3| 4 | 69 | 10 ECI10-3| 4 | 69 | 10
ECI20-3| 8 | 138 ] 20 ECI20-3| 8 | 138 ] 20
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Regulatory mocy ACI
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ACl regulatory mocy s3
przeznaczone do bardzo
doktadnej regulagji
temperatury w ob-
wodach grzejnych

lub do tagodnego
zataczania
transformatoréw.
Wbudowany mikroporo-
cesor umozliwia prace w
trybie sterowania katem
fazowym lub sterowania
grupowego. Regulator
automatycznie dopa-
sowuje sie do obcigzenia
zapewniajace tagodne
jego zafaczanie,

a w trybie sterowania
grupowego ogranicza
wptyw statopragdowego
strumienia

magnetycznego w transformatorze. Regulator ACI moze z tatwoscig wspotpracowac ze sterownikiem PLC
poprzez jeden z wielu standardéw sygnatu sterujacego. Zastosowaniem regulatoréw jest sterowanie moca
grzatek oporowych, promiennikéw halogenowych, lamp zarowych oraz zataczanie 1fazowych transformatoréw
np. zgrzewarek jak réwniez regulacja predkosci obrotowej 1fazowych silnikéw wentylatoréw.

Dane techniczne

Prad Prad Prad Prad ..
Napiecie
roboczy roboczy roboczy roboczy steruiace
AC1 AC3 AC55b  AC56a J
30A 15A 30A 30A 19-28
30A 15A 30A 30A 19-28
50A 15A 30A 30A 19-28
50A 15A 30A 30A 19-28

*) szeroko$¢ montazu na szynie DIN
AC 55b - promienniki lampowe
AC 56a - transformatory

Napiecie
pracy
208-240V
400-480V
208-240V
400-480V

Modut

mm®*)

45
45
90
90

Typ Numer
katalogowy
ACI 30-1 037N0057
ACI 30-1 037N0059
ACI 50-1 037N0058
ACI 50-1 037N0060

Cechy urzadzenia:

® montaz na szynie DIN

® fatwa i szybka instalacja

® parametryzacja wg. kategorii obcigzenia AC1

® sterowanie katem fazowym lub sterowanie grupowe

® sygnat pragdowy, 4-20 mA, 20-4 mA,0-20 mA oraz 20-0 mA
® sygnat napieciowy, 0-10V d.c.and 10-0V d.c.

® zadawanie potencjometryczne, 0-10 kQ lub 10-0 kQ

® charakterystyka liniowego napiecia lub liniowej mocy
® kompaktowa konstrukcja modutowa wraz z radiatorem
® stopien ochrony IP 20

® wbudowany warystor ochronny

® wskaznik stanu LED

o certyfikaty CE, CSA, UL oraz C-tick
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Regulatory mocy ACI - opis zasady dziatania:

£

Wybor sposobu sterowania

Wybér sygnatu sterujgcego
Rodzaj sygnatu sterujacego dokonuje sie za pomoca
pokretta

Zabezpieczenie

Wejscie sterownicze jest zabezpieczone przed
przecigzeniem. Jesli prad przekroczy 25maA,
automatycznie petla pradowa zostanie przerwana,

a wskaznik LED zasygnalizuje awarie.

Wejscie jest zabezpieczone przed pomytkowym
podaniem napiecia 24V dc.

Zaciski sg oznaczone + i -, polaryzacje nalezy zachowac.
Wejscie ma ptywajacy poziom zera napiecia.

Danfoss
A37-281.10

Wybor trybu pracy

Sterowaniem kqtem fazowym

Mozna wybra¢ dwa tryby sterowania.

Liniowe napecie (Voltage), napiecie na obcigzeniu
zmienia sie liniowo wzgledem sygnatu sterujacego,
lub liniowa moc (Power), gdzie moc na obcigzeniu
zmienia sie liniowo wzgledem sygnatu sterujgcego.

Sterowanie grupowe
Realizuje przesyt paczek sinusoid w nastawialnych cyklach
od 400ms do 60s zalezny liniowo od zadanego sygnatu.

Danfoss
A37-282.10

Przyktady zastosowan - grzanie

Sterowanie w obu trybach pracy

N L1 e N L1 L2 L3 2
# [ [ |
OO 000
UN3ILT A1 1112 1C/213C/|>_1 919% %:g)u /919181/N3C/|>_1 /9918
Danfli
Analoque Power Controller Analoque Power Controller [Analoque Power Controller |Analoque Power Controller
O O O O
@) O O @)
4Tt A2 + - 471 A2 + — 4T1 A2 + — 471 A2 + —
OO 000 OO 000|000 000|000 o000
Maks. obcigzenie przy: 230V 400V Maks. obcigzenie przy: 230V
ACI 30-1 6,9 kW 12kW 3 x AClI 30-1 20,7 kW
ACI 50-1 11,5 kW 20 kW 3 x ACI 50-1 24,5 kW




Regulatory mocy ACI - charakterystyka M

Zabezpieczenie bezpiecznikami

ACI 30 ACI 50
Koordynacja 1 50 A gL/gG
Koordynacja 2 1%t (t=10ms) 1800 A%s
Dobér do pracy w podwyzszonej temperaturze
Temperatura otoczenia ACI 30 ACI 50
+40°C [A] 30 50
+50°C [A] 25 40
+60°C [A] 20 30
Parametry ogdlne
parametr wartosc
Zakres napiecia sterowniczego 19- 28V ac/dc
Prad uptywu max. 1 mA
Minimalny prad roboczy 10 mA
Znamionowe napiecie izolacji Ui 660V
Znamionowe napiecie impulsowe Umax. 4kv
Wejscie sygnatowe ptywajace zero
Izolacja zasilanie - obwod sygnatowy 2,5kv
Izolacja sterowanie - obwdéd sygnatowy 500V
Zaktocenia elektromagnetyczne EN 50082-1i EN 50082-2
Straty mocy na ciepto 1,2W/A
Temperatura pracy - nominalna -5°C +40°C
Temperatura sktfadowania -20°C + 80°C
Sposéb chtodzenia Konwekcyjny
Montaz Pionowy
Stopien ochrony IP 20
Wymiary Na stronie 82

Uwaga:
Wejscia obwodu sygnatowego i sterowania sg zabezpieczone przed przecigzeniem i przepieciem

Zaciski 11-12 nie maja wewnetrznego podtaczenia, stuza do montazu termostatu UP62
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Regulatory mocy ACI

£

Aplikacja - zatagczanie transformatoréw

Zalgczanie transformatoréow

Podstawowym problemem przy zatgczaniu jest
indukcyjnos¢ obwodu magnetycznego.

Gdy transformator jest wytaczony (H=0) to indukcja B
pozostaje na wysokim poziomie ze wzgledu na
magnetyzm szczatkowy charakterystyczny dla materiatu
rdzenia transformatora. Po zataczeniu, ACl tagodnie
zatacza obwaod unikajgc powstawania uderzen
pradowych, ponadto przy kolejnych momentach zataczen
Lpamieta” o polaryzacji, ustalajace ja zawsze przeciwnie
do poprzedniej, co prowadzi do obnizenia pikow
pradowych normalnie powstajgcych podczas

zataczania transformatora.

Sterowanie kqtem fazowym
ACl fagodnie zafacza transformator do napiecia
ustawionego przez sygnat sterowniczy.

Sterowanie grupowe

ACl fagodnie zafgcza transformator tylko do wartosci
znamionowej napiecia, dlatego ze przepuszczane sg
petne sinusoidy. Sposéb ten ogranicza piki pradowe
oraz nasycenie strumieniem DC.

c

—

=
anfoss

~+ A37N15.10

Danfoss

A37-293.10
o
% >

TV

U tr

=

=

~+ Danfoss

A37N16.10

L1
L2

L3

00 000
PN AT 12
Power Controller
Contral O
Function O .
e Sygnaty zadajace
T | [
oA 50 204 m
Y eoo 0-10. 10-0 V

J 4u1om

—= Napiecie sterujace 24V AC/DC
= maks. 30mA

L

Obciazenie

L

) —

Power Controller

D eee

N3 AT 112

Contral ©

Function O

4T A2+ —

02 eee

Sygnaty zadajace

0-20, 20-0 mA
4-20, 20-4 mA
0-10, 100V

L

|

|10 k()

&

maks. 30mA

Obciazenie

——= Napiecie sterujace 24V AC/DC

Lanfoss
AZTNIBD
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Softstarty MCl - uklady tagodnego rozruchu i zatrzymania M
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Softstarty MCl sg sprawdzonym rozwigzaniem dla tagodnego rozruchu 3 fazowych asynchronicznych
silnikow klatkowych, utrzymujacym prady rozruchowe na rozsagdnym poziomie, co prowadzi do wydtuzenia
bezawaryjnej pracy wielu maszyn.

Sa one idealnym rozwigzaniem dla aplikacji wymagajacych duzej ilosci cykli tagodnego rozruchu i zatrzyman,
przy czym nie sg tak drogie jak konwencjonalne softstarty.

Znajduja one zastosowanie przy pompach i wentylatorach, podajnikach i transporterach, dzwigach

i suwnicach. Dzieki nastawialnej wartosci momentu poczatkowego oraz unikatowej funckgcji (kick start)
pokonujacej tarcie statyczne, sg w stanie sprostac prawie kazdej aplikacji. Zapewniajg obnizenie naprezen

i wibracji podczas rozruchu oraz uderzen hydraulicznych podczas zatrzyman, co prowadzi do wydtuzenia
czasu miedzy przestojami maszyn i linii technologicznych.

Ponadto obnizenie pradéw rozruchowych zmniejsza spadki napie¢ wystepujacej przy ,miekkiej sieci”
prowadzace do uszkodzen urzadzen elektronicznych.

Softstarty MCl sg naturalnym rozwigzaniem zastepujgcym dotychczasowe ukfady rozruchowe gwiazda/tréjkat,
a model MCI 40 wykorzystuje dotychczasowe okablowanie silnika.

Charakterystyki rozruchowe

Moment/Prad
I start 6xIn |~
Gwiazda

Trojkat
jkat

Predkos¢

Moment/Prad

| gpart 35xIn | ==1
Soft-start

Predkos¢




Softstarty MCl - uklady tagodnego rozruchu i zatrzymania M

Cechy urzadzenia:

® nielimitowana ilo$¢ zataczen na godzine (wyjatek stanowi softstart MCI 15BP - szczeg6ty w tabeli doboru)
® nastawialne czasy rozbiegu:
0-10's, MCl 3, MCI 15, MCI 15BP, MCI 25;  0-20s, MCI301-O;  0-30's, MCI 40-3D I-O; MCI 50 I-O

® nastawialne czasy wybiegu:

0-10s, MCl 3, MCI 15, MCI 15BP, MCI 25;  0-20's, MCI301-O;  0-60 s, MCl 40-3D I-O; MCI 50 I-O
nastawialny momemt rozruchowy do 85 %
funkcja zerwania tarcia statycznego (kick start)
uniwersalne napiecie sterujace 24-480V ac/dc
maksymalne napiecie pracy do 600V Ac
sterowanie w 3 fazach - wybrane modele
automatyczna detekcja zaniku fazy
automatyczna adaptacja do 50/60 Hz
wskaznik stanu pracy LED
wbudowany warystor ochronny
opcjonalne styki pomocnicze
tatwa i szybka instalacja
kompaktowa konstrukcja modutowa wraz z radiatorem
montaz na szynie DIN
spetnia standardy normy EN 60947-4-2
certyfikaty CE i UL (UL 508)

Dane techniczne:

Napiecie pracy Moc silnika Prad silnika Modut Styki Numer
V ac maks. maks. mm? pomocnicze Typ katalogowy
380-415 1,5kW 3A 22,5 = MCI 3 037N0074
440 - 480 1,5kW 3A 22,5 = MCI 3 037N0084
400 - 415 7,5kw? 15 A2 45 = MCI 15BP 037N0139
380-480 7,5kwW 15A 45 = MCI 15 037N0039
380 -480 11kW 25A 90 = MCI 25 037N0040
380-480 15kw3) 25/303 A 90 10/bypass MCI 30 037N0070
380-480 21kw4 29/433) A 90 10/bypass MCI 40-3D 10 037N0092
380-480 22kw3 35/50% A 180 10/bypass MCI 50-3 10 037N0090
380-480 45kw? 863 A 180 10/bypass MCI 50-3 10 037N0090
500 - 600 2,2kwW 3A 22,5 = MCI 3 037N0075
500 -600 7,5kw 15A 45 = MCI 15 037N0041
500 - 600 15kW 25 90 = MCcCI 25 037N0042
500 -600 18,5kw3) 25/303 A 90 10/bypass MCI 30 037N0071
500 - 600 30kw? 35/50% A 180 I0/bypass MCI 50-3 10 037N0091

D szeroko$¢ montazu na szynie DIN

2 wymagany przestoj pomiedzy kolejnymi rozruchami dla pragdu znamionowego 15A wynosi 110s, 12A(100s), 9A(95s)
3) ze stycznikiem obejsciowym (by-pass)

4 tylko w uktadzie wewnetrzego trdjkata ze stycznikiem by-pass
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Softstarty MCl - uklady tagodnego rozruchu i zatrzymania

Opis zasady dziatania:

Napiecie A Czas rozbiegu Czas wybiegu

100% A

DANFOSS
A37-238.10

1

Kick start

i » Czas

Nastawialny moment rozruchowy

0%

Napiecie zasilania L1, L2, L3
Napiecie sterujace (A1, A2)

DANFOSS
A37-239.10

Napiecie obcigzenia (T1,72,T3)
LED 1 |

LED 2 Aq ‘ hlul
|

Styki pomocnicze: \

23-24 by-pass . e————

13-14 1-O

Wskazania LED
LED 1
LED 2 ]

Spoczynek Rozbieg Praca Wybieg Awaria zasilania
lub obciagzenia

E

A37-240.10

DANFOSS

Podczas rozbiegu softstart liniowo podnosi napiecie na silniku do wartosci nominalne;j.

Predkos$¢ obrotowa silnika zalezy bezposrednio od obcigzenia na wale, silnik bez obcigzenia rozpedzi sie
szybciej niz ustawiony czas rozbiegu. Czas ten jest niezalezny od np. czestotliwosci sieci lub zmian obcigzenia
na wale.

Moment poczatkowy moze by¢ uzyty w celu poprawienia charakterystyki rozruchu wymagajacego
pokonania wyzszego momentu bezwfadnosci. W najtrudniejszych przypadkach mozna dodatkowo
wspomdc sie funkgja ,kick start” oferujgcg impuls 200 ms petnego napiecia przed rozpoczeciem rozbiegu.
Podczas wybiegu softstart stopniowo obniza napiecie na silniku co przektada sie na jego ptynne zmniejszanie
predkosci. Ma to decydujace znaczenie przy uktadach pompowych ograniczajace uderzenia hydrauliczne
oraz na taSmociggach zmniejsza zrywanie paséw transmisyjnych zapewniajac stabilno$¢ transportowanych
przedmiotéw.

Wbudowane opcjonalnie styki pomocnicze bazujg na uktadach tyrystorowych i moga sterowac

jedynie obwodami a.c.



Softstarty MCl - uklady tagodnego rozruchu i zatrzymania M

Charakterystyki
Straty mocy na ciepto

MCI 3 MCI 15BP

4W

Zabezpieczenie bezpiecznikami

MCI 3 MCI 15BP

Typ 1gL/gG 25A 50A
Typ 2 It 72 1800

Parametry obwodu sterowniczego

parametr
Zakres napiecia sterowniczego -15% +10%
Prég zataczania
Prég odpadania
Obcigzalnos¢ obwodu
Czas reakgji uktadu
Obcigzalno$¢ obwodu stykéw pomocniczych

Zabezpieczenie obwodu stykéw pomocniczych

Parametry ogolne

parametr
Prad uptywu
Minimalny prad roboczy
Znamionowe napiecie izolacji
Znamionowe napiecie impulsowe
Zaktocenia elektromagnetyczne
Temperatura otoczenia - nominalna
Temperatura skladowania
Sposdéb chtodzenia
Montaz
Stopien ochrony

Wymiary

Uwaga:

MCI 15 MCI 25
2W/A
MCI 15 MCI 25
50A
1800
max.
max.
max.
max.
Ui
Umax.

MCI 30

MCI 30
80 A
6300

MCI 40 MCI 50
3W/A
MCI 40 MCI 50
125 A
25300
wartosc

24-480V ac/dc
20,4V ac/dc
5V ac/dc
15mA i 2VA
70 ms
24-480V ac/0,5A
10A gL/gG max 72A%s

wartos¢
5mA
50 mA
660V
4 kv
EN 60947-4-2
-5°C +40°C
-20°C + 80°C
Konwekcyjny
Pionowy
IP 20

Na stronie 83

Zaciski 11-12 nie maja wewnetrznego podtaczenia, stuzg do montazu termostatu UP62 (nr kat. 037N0050)
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Softstarty MCl - uklady tagodnego rozruchu i zatrzymania

Dol

Zabezpieczenie wytacznikami silnikowymi

Zabezpieczenie softstartu przed przecigzeniem i zwarciem moze by¢ w prosty sposdb osiggniete poprzez
zastosowanie wytgcznika silnikowego na zasilaniu softstartu, dobranego do znamionowego pradu silnika.

Ve Prad silnika 12t Wylacznik Numer
A Typ katalogowy
MCI 15 0,4-0,63 1800 CTI25M 047B3143
MCI 15 0,63-1,0 1800 CTl 25M 047B3144
MCI 15 1,0-1,6 1800 CTI25M 047B3145
MCI 15 1,6-2,5 1800 CTI 25M 047B3146
MCI 15 2,5-4,0 1800 CTI25M 047B3147
MCI 15 4,0-6,3 1800 CTl 25M 047B3148
MCI 15 6,3-10 1800 CTI25M 047B3149
MCI 15 10-16 1800 CTl 25M 047B3150
MCI 25/30 14,5 -20 6300 CTI25M 047B3151
MCI 25/30 18-25 6300 CTl 25M 047B3152
MCI 50 23-32 25300 CTI 45MB 047B3164
MCI 50 32-45 25300 CTI 45MB 047B3165
MCI 50 40-63 25300 CTI 100 047B3014
Schematy podfaczenia
MCI 15, MCI 25 MCI301-O MCI 50-3 I-0
O
L] ° ——
1/L1 3/L2 5/L3 1 12 E; 1/L1 3/L2 5/L3 A1 11 12
o o o [¢) o o o O 1/L1 3/L2 5/L3 A1 13 23 11 12
o O o O O
2/T1 4lc'l)'2i A1 ° A2 2/T1 4/T2 6/T3 A2 éjgté gg_zéﬂ o o © o o©o
2/T1 4/T2 6/T3 A2 14 24
—

g
Danfoss

37-296.10

o ‘) ‘{ [
Danfoss

37-297.10

MCI 3, MCI 15BP Poiqczenie“
wewnetrzny tréjkat
‘ | | MCI 40-3D I-O, MCl 50-3 I-O
1/L1 3/L2 5/L3 o 1(;] 1\’2J
Stycznik LT 32 53 Al 112
2T1 42 63 A1 A2 (A by-pass 0 o &

e

O ) O O
2/T14/T2 6/T3 A2 13 14 23 24
‘ Al

Ut v1wi A1
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W2 U2 v2 A2
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Softstart z hamulcem MCI 25B
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MCI 25B softstart z hamulcem
statoprgdowym przeznaczony jest to
kontroli silnikéw indukcyjnych klatkowych
nawet do mocy 15kW.

Zardébwno czas rozbiegu, moment
poczatkowy jak i moment hamujacy jest
ptynnie nastawialny.

Podczas hamowania softstart podaje prad
staty do uzwojen silnika, co powoduje
powstanie silnego momentu hamujacego.
Ponadto funkcja automatycznej detekg;ji
stopu, oraz praca na niskiej predkosci
umozliwia komfortowg procedure
pozycjonowania.

Cechy urzadzenia:

nielimitowana ilo$¢ rozruchéw i hamowan na godzine
nastawialny czasy rozbiegu 0-10 s,

funkcja zerwania tarcia statycznego (kick start)

funkcja pracy na niskiej predkosci 7,5 lub 10% nominalnej
uniwersalne napiecie sterujace 24-480V ac/dc
regulowany prad hamowania do 50A d.c.

automatyczna detekcja zatrzymania

automatyczna detekcja zaniku fazy

automatyczna adaptacja do 50/60 Hz

wskaznik stanu pracy LED

wbudowany warystor ochronny

fatwa i szybka instalacja

kompaktowa konstrukcja modutowa wraz z radiatorem
montaz na szynie DIN

spetnia standardy normy EN 60947-4-2

certyfikaty CE i UL (UL 508)

nastawialny moment rozruchowy do 85 %, z lub bez ,kick startu”

wbudowane styki sygnatowe sterujace stycznikiem by-pass lub zewnetrznym hamulcem
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Softstart zhamulcem MCI 25B M

Dane techniczne:

Napigcie pracy  Moc silnika Prad silnika Modut styki Numer
**) . Typ
V ac maks. maks. mm pomocnicze katalogowy
400 - 480 11kW 25A 90 10/bypass MCI 25B 037N0062
400 - 480 15kW? 25/30" A 90 I0/bypass MCI 25B 037N0062

" ze stycznikiem obejsciowym (by-pass)
™) szeroko$¢ montazu na szynie DIN

Charakterystyka
Parametry obwodu sterowniczego

parametr wartosé
Zakres napiecia sterowniczego -15% +10% 24-480V ac/dc
Prég zataczania 20,4V ac/dc
Prég odpadania 5V ac/dc
Obcigzalno$¢ obwodu max. 15mA i 2VA
Czas reakgji uktadu max. 70 ms
Obcigzalno$¢ obwodu stykéw pomocniczych max. 24-480V ac/0,5A
Zabezpieczenie obwodu stykdw pomocniczych 10A gL/gG max 72A%s
Parametry ogodlne

parametr wartos¢
Zabezpieczenie bezpiecznikami typ 1 80A gL/ gG
Zabezpieczenie bezpiecznikami typ 2 6300 A2s
Prad uptywu max. 5mA
Minimalny prad roboczy 50 mA
Znamionowe napiecie izolacji Ui 660V
Znamionowe napiecie impulsowe Umax. 4kv
Zaktoécenia elektromagnetyczne EN 50082-1 i EN50082-2
Straty mocy na ciepto 2W/A
Temperatura pracy - nominalna -5°C +40°C
Temperatura sktadowania -20°C + 80°C
Sposéb chtodzenia Konwekcyjny
Montaz Pionowy
Stopien ochrony IP 20
Wymiary Na stronie 83

Uwaga:
Zaciski 11-12 nie maja wewnetrznego podfaczenia, stuzg do montazu termostatu UP62
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Softstart zhamulcem MCI 25B M

Opis zasady dziatania:

Napiecie na )
silniku A Czas rozbiegu
0-10sec.
100%
. -
K|Ck start .- Niska predkoé(’:
7,5% lub 10%
0% » (Czas
Moment poczatkowy
do 85% nominalnego .
Moment hamujacy
0-50A

Napiecie zasilania L1,12,13  _ SESSSSSS—
Sygnat Praca L — ——— —

Sygnat Niska Predkos¢

Sygnat Hamowanie

I |
I I |
o L | | | | | |
Napiecie obcigzenia T1,T2, T3 | | | N | |
Hamulec zataczony a | n h | I
| | [ || |
| | | |
! | |
' |

Styki pomocnicze:

|
23-24  by-pass | o :
—EE———

13-14 -0 — —
13-14 (M) _____ﬁ___
Wskazania LED
LED 1 _ NNNNNI NSNS 4444 S S SN EEEEER EEEEER
LED 2 | BEEEEE E SN ENE NENEEE EEEEER
Spoczynek Praca Niska predkos¢ Awaria zasilania ~ Awaria
Rozbieg Hamowanie lub obcigzenia Hamulca

tagodny rozruch

Podczas rozbiegu softstart liniowo podnosi napiecie na silniku do wartosci nominalne;j.

Predkos$¢ obrotowa silnika zalezy bezposrednio od obcigzenia na wale, silnik bez obcigzenia rozpedzi sie
szybciej niz ustawiony czas rozbiegu. Czas ten jest niezalezny od np. czestotliwosci sieci lub zmian obcigzenia
na wale. Moment poczatkowy moze by¢ uzyty w celu poprawienia charakterystyki rozruchu wymagajacego
pokonania wyzszego momentu bezwfadnosci.

W najtrudniejszych przypadkach mozna dodatkowo wspomac sie funkcja , kick start” oferujgca impuls 200 ms
petnego napiecia przed rozpoczeciem rozbiegu.
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Softstart zhamulcem MCI 25B M

Wymuszone hamowanie

Hamowanie jest realizowane przez T10 <

podawanie pradu statego do - d.c.

uzwojen silnika, requlowanego T20 < §
od 0 do 50A.

Silnik moze by¢ podtaczony zaréwno T30 >

w tréjkat jak i gwiazde, ale druga +| d.c.

opcja jest bardziej efektywna.

Moment hamujacy jest posrednio zwigzany z napieciem, ktére musi by¢ ustawiane odpowiednio do danej
aplikacji. W pierwszej kolejnosci nalezy ustawi¢ moment hamujacy na 1 i nastepnie zwiekszac tg wartos¢,
az do osiggniecia oczekiwanego czasu hamowania.

Automatyczna detekcja zatrzymania

Podczas funkcji hamowania, prad staty jest podawany do momentu zatrzymania wirnika silnika.

Jedli silnik nie zatrzyma sie po uptywie 30 s, prad hamowania wytaczy sie i diody LED pokaza komunikat

awarii hamulca.

Automatyczna detekcja zatrzymania, jest realizowana poprzez odczyt pradu statego na silniku,

a jej dokfadnos¢ zalezy od sposobu ustawienia momentu hamujacego.

Moment zatrzymania watu silnika, jest zalezny od wielkosci silnika i ustawiert hamowania.

Jesli ustawiony zostat zbyt maty moment hamujacy, to hamowanie zakonczy sie zanim wirnik sie zatrzyma,
natomiast jesli moment hamujacy bedzie zbyt wysoki, nie zadziata detekcja stopu, co spowoduje ze prad staty
bedzie podawany na silnik, az przez 30s, co bedzie skutkowac¢ komunikatem awarii hamulca.

Niska predkos¢

Funkcja ta, krotkotrwale stosowana pozwala na doktadne pozycjonowanie w aplikacjach typu:
suwnice. Wykorzysta¢ mozna dwie predkosci 7,5 lub 10% predkosci znamionowej silnika.

Podczas pracy w tym trybie ro$nie prad silnika do poziomu 2- 2,5 krotnosci pradu znamionowego,
przy poziomie momentu 25-40% nominalnego.

Styki sygnatowe

Wbudowane styki pomocnicze bazujg na uktadach tyrystorowych i moga sterowac jedynie obwodami a.c.
13-14 - ma dwa tryby pracy, I-O oraz (M), tryb I-O powoduje utrzymania sygnatu na wyjsciu do czasu aktywnej
funkgji ,praca”; tryb (M) natomiast powoduje utrzymanie sygnatu na wyjsciu dopéki wirnik silnika

sie obraca - ma to na celu sterowanie zewnetrznego zwalniaka hamulca.

23-34 - stuza do zataczania zewnetrznego stycznika by-pass po przejsciu tyrystorow w stan petnego otwarcia.
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Softstart z hamulcem MCI 25B

£

Przyktady podtaczenia
Ukfad pracy ze stycznikiem by-pass bazujacy L1 L2 L3 i
na przyciskach sterowniczych e T ___T___$_1' 85

. ) 11 . __,__,i Danfoss B
Uwaga: pokretto trybu pracy powinno by¢ ’—H} ( r ( LCTI 25 "
w potozeniu,I-0” i EL__ b i
Styki sygnatowe 13-14 beda wykorzystane Lo i
w obwodach przyciskdw sterowniczych. P I>]1>]1> | 24-480 V a.c.
Styki sygnatowe 23-24 steruja obwodem TS i}'" - 1 I
cewki stycznika by-pass. gel E@io
Wytacznik CTI 25 stuzy do zabezpieczenia
silnika przed przecigzeniem i zwarciem. l»:tI »Satl

MCI 25B
/L13/125/13 R s B 11 12

(@]
2/T14/726/T5 & 13 14 25 24

Uktad pracy ze sterowaniem

zewnetrznego hamulca mechanicznego L1 L2 L3 B}
Uwaga: pokretto trybu pracy powinno by¢ ,_BEILT- ___T ___Ef | Danfoss %E
w potozeniu,,(M)” , ( r ( CTlI 25

Styki sygnatowe 13-14 beda wykorzystane i EL-- b b i

do sterowania hamulca mechanicznego, . NS

zwalniak zostaje zluzowany po podaniu S i"' —i

napiecia na silnik przez MCl 25B. 24-480 V a.c.
Styki sygnatowe 23-24 sterujg obwodem

cewki stycznika by-pass. Rl sl B

Wytacznik CTI 25 stuzy do zabezpieczenia

silnika przed przecigzeniem i zwarciem. MCI 25B

(/L13/125/13 R

$d "
g

(@]
b/T14/726/T3 & 13 14 25 24

=

A 24—-480 V a.c.
A 4

Max. 0.5 A
-+—
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Styczniki rewersyjne (nawrotne) RCI M

i

€ € € eee

L1 3/L2 5/13 4y 1 12

Reversing Confactor
RCI 10 037N0044

tje‘ 24-480 V. 50/60 1z
o Max 10 A AC-3/8 A A
Ug: 5-24 v pC i

BEBY Wy

Cl-tronic™ ¥ *
[ R

2N AR G e

€ 6 @ ovee

Przepustnica z napedem elektrycznym

RCl przeznaczone sa do wymagajacych aplikacji pracy nawrotnej tréjfazowych silnikéw klatkowych.
Przetaczanie w punkcie zera zapewnia szybka i precyzyjng kontrole silnika przy ograniczeniu zaktécern EMC.
Idealnym rozwigzaniem staje sie RCl tam, gdzie szybko$¢ i dtugotrwatos¢ dziatania stanowi o istocie aplikacji.
Typowymi zastosowaniami sg napedy przepustnic, taSmociagi, obrabiarki, maszyny pakujace i inne aplikacje
gdzie klasyczny uktad dwéch stycznikéw z blokada mechaniczng nie jest w petni wystarczalny.

Cechy urzadzenia:

® kompletna modutowa konstrukcja z radiatorem
® montaz na szynie DIN

e wbudowany warystor ochronny

® maksymalny prad pracy 10 A (AC-3)

® maksymalne napiecie pracy 480V a.c.

® wbudowana blokada elektryczna obwodéw sterowniczych
® uniwersalne napiecie sterowania

® zataczanie w punkcie zera

® wskaznik stanu pracy LED

e stopien ochrony IP 20

® szybka i prosta instalacja

® spetnia standardy norm EN 60947-4-2 i UL-C
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Styczniki rewersyjne (nawrotne) RCI

Dol

Dane techniczne:

Napiecie Mocssilnika  Prad silnik
pracyV a.c. max max A

200-480 4,0kW 10

200-480 4,0kwW 10

") szeroko$¢ montazu na szynie DIN

Charakterystyka

Parametry obwodu sterowniczego
parametr

Zakres napiecia sterowniczego -15% +10%

Prég zataczania

Prég odpadania

Obcigzalnos¢ obwodu

Czas reakgji uktadu

Opdznienie blokady elektrycznej

Parametry ogdlne

parametr
Prad pracy AC-3
Prad pracy AC-4
Zabezpieczenie bezpiecznikami typ 1
Zabezpieczenie bezpiecznikami typ 2
Prad uptywu
Minimalny prad roboczy
Znamionowe napiecie izolacji
Znamionowe napiecie impulsowe
Straty mocy na ciepto
Temperatura pracy - nominalna
Temperatura sktadowania
Sposéb chtodzenia
Montaz
Stopien ochrony

Wymiary

Uwaga:

Zaciski 11-12 nie maja wewnetrznego podfaczenia, stuzg do montazu termostatu UP62

Modut
mm®

45
45

Napiecie sterujace Typ Numer
katalogowy
5-24Vd.c. RCI 10 037N0044
24-230Va.c./d.c. RCI 10 037N0043
wartos¢

max.
max.

min/max

max.

max.

max.

Ui

Umax.

5-24V dc/24-230V ac/dc
4,25V dc/20,4V ac/dc
1,5V dc/ 7,2V ac/dc
25mAdla 4V dc/1,5VA dla 24V dc
2 okresu / okres

30/80ms / 60/150ms

wartos¢
10A
8A
50A gL/ gG
450 A%s
1 mA
10 mA
660V
4 kv
2,2W/A
0°C +60°C
-20°C + 80°C
Konwekcyjny
Pionowy
IP 20

Na stronie 83
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Styczniki rewersyjne (nawrotne) RCI

£

Opis zasady dziatania:

Napiecie zasilania (L1, L2, L3)
Napiecie sterujgce “F” (A1, A2)
Napiecie sterujgce “R” (A3, A4)
Zwtoka F-R

Zwtoka R-F

Praca do przodu

LED“F”

Praca wstecz

LED IIRII

Po podfaczeniu zasilania, nalezy wysterowa¢ obwdd A1-A2, aby silnik zaczat sie obraca¢ do przodu,

co jest potwierdzone swieceniem sie diody LED. Po podaniu napiecie na obwéd sterowniczy A3-A4,

silnik zacznie sie obraca¢ w przeciwnym kierunku, sygnalizujgc swieceniem drugiej diody LED.

W przypadku wysterowania obydwu obwodéw sterowniczych kierunek wirowania bedzie zalezny od tego
obwodu, ktéry zostat zatgczony jako pierwszy. Zmiana kierunku jest mozliwa dopiero po zdjeciu jednego
z sygnatéw sterujacych. Zwioka czasowa konieczna do przetaczenia kierunku pracy jest wbudowana

w urzadzenie. Miganie obydwu diod LED $wiadczy o awarii w obwodzie silnika.

Danfoss
A37N33.10

Schemat podfaczenia:

L1 L2 L3

M

1/L1 3/L2 5/L3 A1 11 12
@) @) O O
A e
@) O O
2/T1 4/T2 6/T3 A2 A3 A4
L |

Danfoss
A47B476.10

. Napiecie sterujgce \3

—o

. Napiecie sterujace ’D



TCl - ograniczniki momentu rozruchowego - ekonomiczne softstarty M

Ograniczniki momentu TCl przeznaczone sg do tagodnego rozruchu
silnikéw klatkowych zaréwno 3 jak i 1 fazowych.

Skutecznie niweluja szkodliwy wptyw naprezen mechanicznych
pojawiajacych sie podczas rozruchéw bezposrednich.

Nie potrzebujg oddzielnego sygnatu sterujacego,

Co sprawia ze z fatwoscig moga by¢ zamontowane do
istniejacego juz uktadu pomiedzy stycznikiem a silnikiem.

Wszedzie tam gdzie wzgledy ekonomiczne pozwalajg zastapic

u‘u 3?2 L T Y rozrusznik gwiazda - tréjkat, TCl jest najlepszym rozwigzaniem
MR do silnikdw o mocy 11kW: taémociagi, kompresory czy generatory

Startng Torque Liier pradotworcze.

05" omong

a

Ug 230-480 v gy, o
I Mo 5 /60 Hz \p tine

Uj: 660 v Ug: 4 ky

Cechy urzadzenia:

nastawialny czas rozbiegu od 0,5 do 5s
regulowany moment rozruchowy 0-85%
wskaznik stanu pracy LED

praca 1i 3 fazowa

nielimitowana ilo$¢ zatgczen na godzine
montaz na szynie DIN

Dane techniczne:

Napiecie Mocssilnika  Prad silnik Modut Napiecie sterujace Typ Numer
pracyV a.c. max max A mm”) katalogowy
200-480 7,5 kW 15 45 brak TCl 15 037N0045
200-480 11 kW 25 45 brak TCl 25 037N0046
480-600 11 kW 15 45 brak TCI 15 037N0045
480-600 18,5 kW 25 45 brak TCl 25 037N0046

") szeroko$¢ montazu na szynie DIN
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TCl - ograniczniki momentu rozruchowego - ekonomiczne softstarty M

Charakterystyka
Parametry ogodlne

parametr wartos¢

TCl 15 TCl 25

Zabezpieczenie bezpiecznikami typ 1 50A gL/ gG 100A gL/ gG
Zabezpieczenie bezpiecznikami typ 2 1800 A%s 6300 A%s
Prad uptywu max. 1 mA
Minimalny prad roboczy 50 mA
Znamionowe napiecie izolacji Ui 660V
Znamionowe napiecie impulsowe Umax. 4 kv
Straty mocy na ciepto TW/A
Temperatura pracy - nominalna 0°C +45°C
Temperatura sktadowania -20°C + 80°C
Sposéb chtodzenia Konwekcyjny
Montaz Pionowy
Stopien ochrony IP 20
Wymiary Na stronie 83

Uwaga:
Zaciski 11-12 nie maja wewnetrznego podfaczenia, stuzg do montazu termostatu UP62

Opis zasady dziatania:

Napiecie zasilania L1,12, L3 _ I

Napiecie obciazenia (T1,72,73) | Lunm—

LED1 Hi

LED2 - _ | N

Po zataczeniu stycznika liniowego, TCl automatycznie dokonuje rozruchu zgodnie z nastawami.

Schemat podfaczenia:

Silnik 1 fazowy Silnik 3 fazowy
N L1 L1 L2 L3
a1 I ! | A1 - 1
I [ N Y I [ e T VR U |
N j | M?j j j |
3 3 * *
- L |
| _
L1 32 53
. o 112 1/OL1 3/OL2 5/L3 11 12
o o o o ] o o
2T1 4T2  6/T3 2/T1 4/T2 6/T3

Danfoss

37-236.12

DANFOSS

37-237.10
<
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Specjalizowane softstarty do sprezarek MCI C, CH, TCI C M

Rozruch sprezarek chtodniczych zawsze
powoduje powstawanie wysokich pikéw

'y pradowych, co czasami moze nawet

Dbt uniemozliwiac start przy zbyt matych

B zabezpieczeniach.

: Zastosowanie softstartu powoduje obnizenie
pradoéw rozruchowych o 40%, nawet bez

E-2 L _Ko8 koniecznosci uprzedniego wyréwnywania cisnief
w instalacji.

Dla uzyskania najlepszej efektywnosci, nastawy sg
dokonane fabrycznie bez mozliwosci zmian.

Seria softstartéw MCI-CH,wyposazonych

w wewnetrzne by-pass’y gtéwnie dedykowana
jest dla rozruchéw sprezarek instalowanych

w pompach ciepta, spetniajac normy zaktécen
dla pomieszczen zadomowionych

(Art. 9.3.5 EN 60947-4-2).

Dla sprezarek 1 fazowych typowych dla
agregatéw klimatyzacyjnych odpowiednim
rozwigzaniem jest TCI 25C.

‘ a0 2000000006
s

a2

Dane techniczne:

Napiecie Mocsilnika  Prad silnik Modut Napiecie sterujace Typ Numer
pracyV a.c. max max A mm”) katalogowy
220-240 11 kW 25 45 brak. TCI 25C 037N0086
200-480 7,5 kW 15 45 24-480V ac/dc MCI 15C 037N0076
200-480 15 kW 30 90 24-480V ac/dc MCI 25C 037N0077
200-480 25 kw™) 50 180 24-480V ac/dc MCI 50C 037N0401
380-415 5,5kw 12 67,5 208-240V ac MCI 12CH 037N0095
380-415 7,5kW 15 67,5 208-240V ac MCI 15CH 037N0096
380-415 11kW 25 67,5 208-240V ac MCI 25CH 037N0097

" szerokos¢ montazu na szynie DIN
) ze stycznikiem obejsciowym (by-pass)
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Modut stykéw sygnatowych ACM-1 M

ACM-1 jest zewnetrznym modutem, stuzagcym do monitorowania

stanu pracy stycznika elektronicznego lub softstartu, petnigcym
funkcje stykéw pomocniczych.

Typowym zastosowaniem jest sterowanie stycznikiem
obejsciowym, softstartu przy detekcji petnego wysterowania

tyrystorow.
ngililary Contact Cechy urzadzenia:
0dule
ACM-1 037N008S ® monitoring petnego wysterowania softstartéw (MCI, TCl)

® monitoring stycznikéw elektronicznych (ECI-x)

® monitoring stycznikow rewersyjnych (RCI)

¢ Full-On/Off monitoring regulatoréw mocy (ACI)

® napiecia pracy 208-240 lub 380-600 Vac 50/60Hz

® wyjscie przekaznikowe (przetaczne) 5A 250Vac / 3A 24Vdc
® 22,5mm modut na szynie DIN

e wskaznik stanu pracy LED

e stopien ochrony IP20

Dane techniczne:

Napiecie Modut Typ Numer
pracy mm? katalogowy
208-240 Vac 22,5 ACM-1 037N0085
380-600 Vac 22,5 ACM-1 037N0085

") szeroko$¢ montazu na szynie DIN

Parametry ogodlne

parametr wartosc
Napiecie pracy / obcigzalnos¢ T2.1-T3 208-240V max 10VA 1,5W
Napiecie pracy / obcigzalnos¢ T2.2-T3 380-600V max 35VA 2,5W
Wyjscie przekaznikowe (przetaczne) 5A 250Vac / 3A 24Vdc
Napiecie sterujgce max 250V ac
Znamionowe napiecie izolacji Ui 660V
Znamionowe napiecie impulsowe Umanx. 4 kv
Montaz Pionowy
Stopien ochrony IP 20
Wymiary Na stronie 82
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Modut stykow sygnatowych ACM-1

Opis zasady dziatania:

|

Napiecie zasilaniaT2.x - T3 am  —— B

A37N28.10

Napiecie na silniku L3 - T3 - ____

: | 1a2]
Wyj. Przekaznika 11 - 12/14 4~ EM

Td 1: min. 35 ms, max. 55 ms
Td 2: min. 100 ms, max. 200 ms
Td 3: min. 5 ms, max. 25 ms

Td 4: min. 110 ms, max. 130 ms

Danfoss

Po podaniu sygnatu na zaciski A1-A2 softstartu, rozpoczyna sie rozbieg.

Gdy czas rozbiegu sie zakoriczy, wyjscie przakaznikowe w module ACM-1 moze zatgczy¢ stycznik
by-pass w celu ograniczenia emisji ciepta.

Po zdjeciu napiecia sterujgcego, natychmiast nastepuje roztgczenie stycznika by-pass, zanim roztacza
sie tyrystory softstartu.

Dobor stycznika by-pass powinien odnosi¢ sie do wartosci pragdu termicznego stycznika (AC-1).
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Komponenty Automatyki Przemystowej

Kontakty:

Dzial Obstugi Zamowien tel. 0 22 755 09 45
Informacja Techniczna tel. 0 22 755 06 07
Serwis tel. 0 22 755 06 82

Przedstawiciele Techniczno-Handlowi:

0 603 880 111

0 601 725 906

0 603 880 164
0 603 880 945

Powyzsze telefony stuza takze do uzyskania informacji zwigzanych z produktami z grupy:

- komponenty automatyki przemysowej - zawory elektromagnetyczne, zawory sterowane
pneumatycznie, zawory do pary, zawory termosatyczne, presostaty, przetworniki ci$nienia,
termostaty, czujniki i przetworniki temperatury itd.

- uktadéw wysokocisnieniowych Danfoss High Pressure Solutions

K - wymiennikow ciepta BPHE j

Informacja techniczna o innych produktach Danfoss:

+ Chtodnictwo: automatyka chtodnicza, sprezarki i agregaty skraplajace 0227550606
« Napedy elektryczne: produkty rodziny VLT', przetwornice czestotliwosci,

napedy do nadbudowy lub zintegrowane z silnikiem AC 0227550668
 Armatura - zawory zwrotne, zawory antyskazeniowe, zawory regulacyjne i kulowe,

przepustnice, zasuwy 0227550665
 Automatyka cieptownicza: regulatory bezposredniego dziatania temperatury, cisnienia

i przeptywu, regulatory elektroniczne (pogodowe), zawory regulacyjne z napedami 0585129125
- Systemy ogrzewania elektrycznego DEVI: kable i maty grzejne do zastosowan wewnetrznych

i zewnetrznych oraz elektroniczne termostaty i sterowniki mikroprocesorowe 0227550650
- Ogrzewnictwo Wentylacja Klimatyzacja: termostaty grzejnikowe, zawory rownowazace,

systemy sterowania instalacja c.w.u, sterowanie ogrzewania podtogowego, wentylatory 0227550600
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Decfil

tagodny rozruch i fagodne zatrzymanie
Kompletne rozwigzanie

Kompletne zestawy rozruchowe dla silnikow 7,5 do 22 kW (400V). Wyposazenie
zestawu skfada sie z: softstartu serii Cl-Tronic, wyfacznika silnikowego (zabezpieczenie
przecigzeniowe i zwarciowe), stycznika obejsciowego, bezpiecznika obwodow
sterowania.

Typ zestawu Prad silnika Moc silnika Numer katalogowy
rozruchowego maks. kW (400V)
MCI 15CL 15A 7.5 037N0150
MCI 25CL 25A 1 037N0151
MCI 30CL 30A 15 037N0152
MCI 45 CL 45 A 22 037N0153
IP 65

Wytacznik gtéwny

Zabezpieczenie przecigzeniowe i zwarciowe
Reczne i automatyczne sterowanie
Przytaczeniowa listwa zaciskowa
Bezpiecznik obwodéw sterowania
Certyfikat CE

W przypadku zainteresowania prosimy o kontakt telefoniczny (22) 755 0 681



Siedziba Danfoss Sp. z 0.0. w Grodzisku Mazowieckim: zaki{ad produkcyjny oraz budynek biurowy

Polecamy:
Program doboru KAP Professional

Katalog drukowany
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Witamy w Progi doboru K

-zawory elektromagnetycene
“presostaty

“termostaty

“przetwomiki cignienia

~czujriki | preetworniki termperatury
~stycaniki mechaniczne
“przekatniki temiczne

“waylaczniki silnikowe

-softstarty

Program umoziwia dobir optymalnego produkiy spostad standardowych ureadzen zawartych w ogolnie
dostepnych kartach katalogawych

Danfoss Sp. z 0.0. dolnzyt wszelkich starari airy produkt dzistal w petni popravnie i niszawodnie. Danfoss
nie panosi adpawiedzisinosc za wadliwe dzislanie pragramu oraz ewentuslne szkady pawstale wwyniku
jegn uiytkawania. Ze wrgledu na ciggte ulepszanie programu zaleca sie aktualizacie programu co po roku
Unwagi oraz ewentualne bledy dotyezace funkejonowania programu prosimy zglaszat na adres

automatykat@danfoss.com

Jeslinie zgadzast sie na powyisze warunki weisnij preycisk REZYGNACA ZBODA FEZYGNACIA

-~

Komponenty Automatyki Przemystowej

Katalog 2009

Y
Z Zawory termostatyczne i regulacyjne

Professional

Uktady wysokocisnieniowe
Presostaty i termostaty
Przetworniki cisnienia

Czujniki i przetworniki temperatury

‘www.danfoss.pl/automatyka

Katalog Komponenty Automatyki
Przemystowej Danfoss:

e zawory elektromagnetyczne,

® presostaty,

® termostaty,

e przetworniki cisnienia,

e czujniki temperatury

\. uktadéw wysokocisnieniowych

J

Dane techniczne zawarte w katalogu moga ulec zmianie bez wczesniejszego uprzedzenia, jako efekt statych ulepszen i modyfikacji naszych urzadzen

Danfoss Sp. z 0.0.

ul. Chrzanowska 5
05-825 Grodzisk Mazowiecki
tel. 022 755 07 00
faks 022 755 07 01

e-mail: automatyka@danfoss.com
www.danfoss.pl/automatyka
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